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Dékujeme Vam za zakoupeni frekvenéniho ménic¢e LS INDUSTRIAL SYSTEMS - STARVERT IG5A.

e Tento navod k obsluze je nedilnou souéasti zafizeni. Ctéte prosim pozorné veskeré
bezpelnostni a uzivatelské instrukce obsazené v tomto navodu.

e Zafizeni pouzivejte pouze v souladu s navodem, jiny zpusob pouzivani maze byt
nebezpecny. Vyrobce nepfebira zadnou odpovédnost za Skody vzniklé
nespravnym pouzitim zafizeni.

o Jakékoliv Upravy a zmény na zafizeni smi provadét pouze autorizovany technik.

e Vyrobce nepiebira odpovédnost za pouzivani neautorizovanych pfislusenstvi.

o Vyrobce si vyhrazuje pravo zmény zafizeni bez pfedchoziho upozornéni.

BEZPECNOSTNI INSTRUKCE

B Vzdy postupujte dle bezpe&nostnich instrukci - nebezpeci urazu a zasahu nebezpe&nym napétim.

BV tomto navodu jsou bezpecnostni instrukce zvyraznény takto:

& VAROVAN' Nespravny postup mlze zpUsobit vazny Uraz nebo smrt.

& U POZO RNENI Nespravny postup muze zpusobit Uraz nebo vazné poskozeni ménice.

B Béhem ¢teni navodu vénujte, prosim, pozornost znackam.

Uchovaveijte tuto pfiruc¢ku na bezpe&ném misté pro pozdéjsi pouziti.
B Ctéte tuto pFirucku pozorné - tim miZete vyuZit viastnosti ménice STARVERT IG5A co nejlépe.

/\ VAROVANI

B Nesundavejte kryt ménice, pokud je ménic pod napétim.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

B Nezapinejte méni¢ bez predniho krytu, dotyk s nékterymi ¢astmi nebo svorkami miize zputisobit

smrtelny Uraz.
Nebezpedi urazu el. proudem.

B Nikdy neodstranujte kryt ménice, ani kdyz neni pfipojena vstupni napajeci sit. Kryt méni¢e muaze

byt sundan pouze pfi pravidelnych servisnich prohlidkach ¢&i kontrole pfipojeni.
Nebezpeci urazu od nabitych soucéasti meziobvodu.

B Kontrola pfipojeni a periodicka kontrola miize byt provadéna nejdfive 10 minut po odpojeni od

vstupni napajeci sité. Pfed zahajenim praci prekontrolujte pomoci méficiho pristroje, ze napéti v

meziobvodu pokleslo pod alespon 30V.
Nebezpedi urazu od nabitych souéasti meziobvodu.
B Prace na ménici provadéjte se suchyma rukama.
Nebezpecdi Urazu od nabitych soucasti meziobvodu.
B Nepouzivejte kabely s poskozenou izolaci.
Nebezpecdi urazu od nabitych sou€asti meziobvodu.
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/N UPOZORNENI

B Pristroj instalujte na nehoflavém misté. V bezprostredni blizkosti ménic¢e neskladujte horlavé
materialy.

Nebezpeci pozaru.

B V piipadé poskozeni pristroje jej odpojte od napajeci sité.

Nebezpecdi dalSiho poSkozeni a pozaru.

B Béhem provozu se ménic zahfiva, po zastaveni nebo odpojeni od sité muiize byt horky nékolik minut.
Nebezpeci poranéni.

B Nepouzivejte poSkozeny ménic, ani ménic s chybéjicimi ¢astmi, i kdyz je instalace v poradku.
Nebezpecdi urazu elektrickym proudem.

B Zamezte vniknuti hoflavych ¢asti do ménice (papir, piliny, prach, Spony atd.).

Nebezpecdi poruchy ¢&i pozaru.

PROVOZNI BEZPECNOSTNI OPATRENI

(1) Obsluha instalace

0 Pouzivejte zafizeni v souladu s navodem.

0 Instalujte zafizeni podle instrukci v navodu.

[0 Neotvirejte obal b&hem piepravy.

0 Nepokladejte tézké predméty na zafizeni.

[0 Chrarnte zafizeni pfed padem a narazem.

0 Pro uzemnéni pouzivejte metodu 200V tfidy Typ 3 (Odpor: méné nez 100 ohm).
[0 Pouzivejte zafizeni pouze v prostiedi - viz. tabulka:

Provozni teplota - 10 ~ 50 °C (neni uréeno pro venkovni pouziti)

Relativni vlhkost 90% nebo méné (nekondenzujici)

Skladovaci teplota -20~65°C

Prostiedi Zarfizeni ma byt umisténo v bezprasném prostredi,

Umisténi neobsahujicim agresivni plyny a tekutiny, kde
nedochazi ke kondenzaci atmosférické vihkosti.

NadmoFské vy&ka / vibrace Max. 1.000 m nad mofem, Max. 5.9 m / sec” (0.6G)
nebo méné

(2) Elektricka instalace

Zapojeni kabeld U, V, W ma vliv na smér otaeni motoru.

Nespravné pfipojeni mize zpusobit zni€eni zafizeni.

Obraceni polarity (+/-) na svorkach muze zplsobit zni¢eni zafizeni.

Instalaci méni¢l STARVERT IG5A mohou provadét pouze kvalifikovani odbornici.

Pfed spusténim prekontrolujte veSkeré parametry. Zménou parametrd pfizplsobte ménic
pfipojené zatézi.

Vzdy dodrzujte maximalni hodnoty zatizeni svorek uvedené v tomto navodu, jinak mize dojit k
poskozeni zafizeni.
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(3) Bezpecnostni opatfeni

0 Pokud je nastaven Auto restart ménice, nedotykeijte se pfipojené zatéze, protoze po odeznéni

poruchy muaze dojit k samovolnému spusténi.

[0 Pokud dojde k vyresetovani poruchy a frekvenéni Zadost zlistane pfitomna, muze dojit k nahlému
startu zafizeni. Proto vzdy zkontrolujte odpojeni fidiciho signalu pfed provedenim resetu, jinak
muze dojit k nehodé.

Nikdy neprovadéjte zadné zmény uvnitf ménice.

Nepouzivejte stykac pro ¢asté zapinani a vypinani ménice.

PFi zméné typu pfipojené zatéze vzdy vyresetujte méni¢ a obnovte tovarni nastaveni.

Méni¢ mlze byt nastaven na vysokou vystupni frekvenci. Ovéfte schopnost motoru pracovat s
danym nastavenim.

oooOoa

(4) Udrzba, kontrola a servis
[0 Viz. kapitola: Periodicka kontrola.

(5) Likvidace
0  P¥i likvidaci pFistupujte k zafizeni jako k primyslovému odpadu.

(6) VSeobecné upozornéni
0 Na mnoha obrazcich v tomto navodu je vyobrazeno pfipojeni bez vstupniho jisti¢e nebo ménic bez
krytu. Nikdy takto méni¢ nepouzivejte a vzdy se fidte instrukcemi pro provoz ménice.



1. Zakladni informace a bezpecnostni opatreni
1.1. Dulezita bezpe¢nostni opatreni

Vybaleni ®  Zkontrolujte, zda nedoslo k poskozeni ménite béhem prepravy. Ovéite, Ze jste obdrzeli
Eontrola pozadovany typ ménice, zkontrolujte vykon a vstupni a vystupni napéti na Stitku
ménice. : e P
SV008I1GS5A-2 - Ko
INPUT 200-230V¥ 3 Phase
OUTPUT B:FnApul v 5:;[],;9“0;329 :.... \\//;st»:juppninapéti/Frekvence/Proud/
5.0A 0.1-400Hz Vykon
1.9KVA (D
I |IIIIHIIII||III|i\II|IIIl|II\IIIII\I I
05050300557
i LS— Industrial Systems Made in KOREA |
SV 075 iG5A - 2
Vykon motoru Typ Vstupni napéti
004 | 0.4 [kW]
008 | 0.75 [kW] 1 Jednofazové
015 [ 1.5 [kW] 200~230[V]
_ 1022 | 2.2 [kKW]
£ 1037 3.7 kW]
g 040 | 4.0 [kW] 5 Trifazové
o» 055 |55 [kW] iG5A 200~230[V]
— lo75 | 7.5 kW]
110 11.0[kW]
150 | 15.0[kW] 4 Trifazové
185 | 18.5[kW] 380~480[V]
220 | 22.0[kW]
®  PrisluSenstvi
V pfipadé nejasnosti, poSkozeni zafizeni apod. kontaktujte svého obchodniho zastupce.
Instalace Pro zajisténi dlouhé Zivotnosti ménice dodrzujte pokyny pro instalaci.
El. instalace Pfipojte vstupni napéti, motor a signal dalkového fizeni (fidici signaly na svorky ménice).
POZN.: Nespravné pfipojeni muze zapficinit poSkozeni ménice a pfipojenych zafizeni.




1.2. Popis ménice

LED Displej Tlagitko Stop / Reset
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Vyrobni Stitek

NTRTY
Odnimatelny spodni TEERREY
kryt: po sejmuti je Y\
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svorkam.

Pohled po odstranéni ¢elniho krytu

Vicefunkéni tlagitko pro
nastavovani parametr(
(A/V/4/P)

NPN/PNP ovladani

prepinaé

Ridici svorkovnice

Zemnici svorka

Vykonové svorky

Chladici ventilator




1.3. Demontaz a montaz ¢elniho krytu zafizeni

Pro odstranéni krytu: stisknéte lehce obé vroubkované strany krytu a jemné vytahnéte.
Pozn.: Nékteré modely STARVERT IG5A maiji Celni panel pfipevnény Sroubem v levé horni €asti. Odstrarite
Sroub a lehkym tahem sejméte Celni kryt.

Lehce stisknéte a tahem

odstrarite.

Pro vyménu ventilatoru: stisknéte lehce obé strany krytu a jemné vytahnéte.

Stisknéte tyto Casti a

vytdhnéte.




2. Instalace
2.1. Bezpecnostni opatreni pfri instalaci

/\\ UPOZORNENI

Odstrarite z ménice veskeré ochranné obaly. Nedrzte méni¢ za €elni panel.
Instalujte méni¢ na misté, kde jsou vibrace mensi nez 5.9 m/s?.
Provozni teplota méni¢e nesmi prekrogit rozsah -10~50°C.

< Zkontrolujte teplotu okoli >

® Ménic se béhem provozu zahfiva. Instalujte méni¢ na nehoflavy podklad.
® Instalujte méni€ na rovny, svisly a hladky povrch, aby bylo zajisténo spravné proudéni vzduchu
kolem chladiCe a tim dostatecné chlazeni. Ponechte dostatek prostoru okolo ménice.

R Ponechte dostate¢ny prostor > :V
10cm Min mezi méni¢em a dalsimi chladici vzduch
zafizenimi pro proudéni
chladiciho vzduchu.
[
:l‘_@II
«—> Ae—>
5cm 5cm
Min Min
—17/
10cm Min ventilator
-

® Chrarite zafizeni pfed vlhkosti a pfimym slune&nim svitem.
® Prfistroj ma byt umistén v bezpraném prostfedi, neobsahujicim agresivni plyny a tekutiny, v
prostfedi, kde nedochazi ke kondenzaci tekutin a atmosférické vihkosti.



® Pokud jsou instalovany dva ¢i vice méni¢ nebo je osazen chladici ventilator v ménici, musi byt ménice
nainstalovany ve spravné poloze s dlirazem na okolni teplotu, ktera nesmi prekrogit pfipustnou mez.
Pokud budou ménice ve Spatné pozici, prostup tepla chladi¢em bude redukovan.

® Pripevnéte ménic¢ pevné pomoci Sroubll nebo matek.

< Instalace vice ménicl v rozvadéci >

[
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& POZN.: V§imnéte si spravného osazeni ménicu.
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2.2. Rozméry

STARVERT 004 IG5A - STARVERT 008 IG5A STARVERT 015 IG5A

H1

W1




STARVERT 022 IG5A - STARVERT 040 IG5A

STARVERT 055 IG5A — STARVERT 075 IG5A

H
A
iA
H1
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STARVERT 110 IG5A - STARVERT 150 IG5A STARVERT 185 IG5A — STARVERT 220 IGSA

\ /". H1 /

--\_ | ! \"\. i /

N 7z % A |

) ( .C\\\\‘\ /;:;

iy ¢ al %’,

mll © A1 ,
o] e e AUl ® 1
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w1 g I== = B

W1
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W | wi | H | HI
Typ [kW] | Sifka | Sifka | vySka | vyska h'l‘(’:b ® [mAm] [mBm] [kg]
[mm] | [mm] | [Mm] | [mm] [mm]

STARVERT 004 G5A | 0.4 70 | 655 | 128 | 119 | 130 | 4.0 | 45 | 40 | 0.76
STARVERT 008 IG5A | 0.75-1.1| 70 | 655 | 128 | 119 | 130 | 4.0 | 45 | 4.0 | 0.77
STARVERT 015 IG5A | 1.5-1.8 | 100 | 955 | 128 | 120 | 130 | 45 | 45 | 45 | 1.12
STARVERT 022 IG5A | 2.2-3 | 140 | 132 | 128 |1205| 155 | 45 | 45 | 45 | 1.84
STARVERT 040 IG5A | 4-45 | 140 | 132 | 128 |1205| 155 | 45 | 45 | 45 | 1.89
STARVERT 055 IG5A | 55 | 180 | 170 | 220 | 210 | 170 | 45 | 50 | 45 | 3.66
STARVERT 075 IG5A | 7.5-9.2 | 180 | 170 | 220 | 210 | 170 | 45 | 50 | 45 | 3.66
STARVERT 110 IG5A | 11 235 | 219 | 320 | 304 | 1895 | 7.0 | 80 | 7.0 | 9.00
STARVERT 150 IG5A | 15 | 235 | 219 | 320 | 304 | 1895 | 7.0 | 8.0 | 7.0 | 9.00
STARVERT 185 IG5A | 185 | 260 | 240 | 410 | 392 | 208.5 | 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
STARVERT 220 IGBA | 22 | 260 | 240 | 410 | 392 | 208.5 | 10.0 | 10.0 | 10.0 | 13.3
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3. Elektricka instalace
3.1. Pripojovaci svorkovnice

T/M

Popis

Programovatelny log. vystup (otevieny kolektor)

Spole¢na svorka pro MO

24V vnitfni zdroj

Programovatelné
logické vstupy (tovarni
nastaveni)

FX: Chod vpred

RX: Chod vzad

Spole¢na svorka

Programovatelné

logické vstupy (tovarni

nastaveni)

BX: Nouzovy stop

RST: reset poruchy

JOG: Jog funkce

Spole¢na svorka

Programovatelné

logické vstupy (tovarni

OO0l OIOIO|| OO
QlIOIOI OIOIOI OIO

nastaveni)

Prednastavena frekvence 1

Prednastavena frekvence 2

Prednastavena frekvence 3

10V pro potenciometr

!

-10~10V napétovy analogovy vstup

0~20mA proudovy analogovy vstup

®

>
=

Programovatelny analogovy vystup: 0~10V

>

Programovatelny
releovy vystup

w
(o]

POZN: P¥i aktivaci jsou sepnuty
svorky 3A - 3C

(7]
+

Svorky RS485

W w

S ok

kopirovani parametr(

RTINS = \VA—
TRERRER
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[1Pro pfipojeni vzdaleného operatorského
panelu (volitelné pfisluSenstvi) nebo pro




Specifikace vykonovych svorek

o
 —0j

Jmenovité ~ Vstupni
vstupni napéti——O | O—n silové
—~ n svorky

Brzdny pro
odpor brzdny
] odpor
Svorky

pro
motor

P S B

B1 B2
o

T
"EX:

e N
W=S0) N

{1\
\

3 phase AC —oo—m
input :f'?)_m
(Input rated

voltage) — (5 ¢
P1(+)
DB resistor _—ﬂ

DC reactor

Power
input
terminal

Reactor
/DB
Resistor
connection
terminal

terminal

Motor
connection
terminal

Ground
terminal

Ko

_I__OG

Vykonové svorky: 11 — 22kW
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3.2. Specifikace vykonovych svorek a vodicu

0.4 ~ 1.5kW . 22~40kW ||
R S T Bl B2 . - -
R S T Bl B2 U V W
u VvV W
5.5 ~ 7.5kW 11.0 ~ 22.0kW \
B1 . B2 U V W N I I R »
w) 2 @) () B B o U V. W
R S T 1
R,S,T Uuv,w Uzemnovaci Velikost Utahovaci
vodicé vodic¢ vodicé Sroubu moment

mm° AWG mm° AWG mm° AWG Velikostsvorek  (Kgf.cm/Ib-in)

STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 4 12 M3.5 10/8.7
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 4 12 M3.5 10/8.7
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 4 12 M3.5 10/8.7
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 4 12 M4 15/13
STARVERT IG5A 4 12 4 12 4 12 M4 15/13
STARVERT IG5A 6 10 6 10 6 10 M5 32/28
STARVERT IG5A 10 8 10 8 6 10 M5 32/28
STARVERT IG5A 16 6 16 6 16 6 M6 30.7/26.6
STARVERT IG5A 20 4 20 4 16 6 M6 30.7/26.6
STARVERT IG5A 35 2 35 2 20 4 M8 30.6/26.5
STARVERT IG5A 35 2 35 2 20 4 M8 30.6/26.5
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 2.5 14 M3.5 10/8.7
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 2.5 14 M3.5 10/8.7
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 2.5 14 M4 15/13
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 2.5 14 M4 15/13
STARVERT IG5A 2.5 14 2.5 14 2.5 14 M4 15/13
STARVERT IG5A 4 12 2.5 14 4 12 M5 32/28
STARVERT IG5A 4 12 4 12 4 12 M5 32/28
STARVERT IG5A 6 10 6 10 10 8 M5 30.7/26.6
STARVERT IG5A 16 6 10 8 10 8 M5 30.7/26.6
STARVERT IG5A 16 6 10 8 16 6 M6 30.6/26.5
STARVERT IG5A 20 4 16 6 16 6 M6 30.6/26.5

* Pokud nepouzivate pro pfipojeni dutinky nebo svorky: odstrarite izolaci vodi¢e max. 7mm.

S —
—P»| € 7.0mm




/\ UPOZORNENI

® Pouzivejte doporuc¢eny dotahovaci moment pro Srouby. Uvolnéné Srouby miizou zpUsobit zkrat a
poskozeni ménice. Velké utazeni mize poskodit svorky a zpusobit zkrat a poSkozeni ménice.

® Pouzivejte pouze médéné vodice (600V, 75°C).

Pfed pfipojovanim ménice se ujistéte, Ze vstupni pfivod je vypnuty.

® Prace na méni¢i mohou byt provadény nejdfive 10 minut po odpojeni od sité (od okamZiku
zhasnuti LED na operatorském panelu), az se kondenzatory stejnosmérného meziobvodu vybiji na
bezpelné napéti. Velikost DC napéti v meziobvodu je mozZné zkontrolovat na svorkach P1 a N.
Pfed zapocetim praci nesmi byt v meziobvodu Zadné napéti.

® Nikdy nepripojujte vstupni napajeci sit’ na vystupni svorky (U,V,W). Privedenim napajeciho
napéti na vystupni svorky dojde k destrukci ménice.

® Pro vykonové svorky pouzivejte oka s izolaCnim navlekem.

Neponechavejte zbytky pfipojovacich kabell uvnitf ménice - nebezpeci poskozeni ménice.

Vstupni sit'ova tlumivka: Zapojenim této tlumivky na vstup ménice Ize snizit vysoké proudové

Spicky do usmérfiovaCe méniCe v pfipadé pfipojovani na napajeci sit s velkym zkratovym

vykonem. PouZiti této tlumivky rovnéz pfispiva k zlepSeni uciniku na vstupu ménie a sniZeni

obsahu vysSich harmonickych do vstupni napajeci sité. Je-li méni¢ pripojen na napdajeci sit’

se zkratovym vykonem > 1000 kVA a vzdalenost mezi zdrojem a méni¢em je mensi nez

10m musi byt vstupni tlumivka zapojena vzdy.

® P¥i délce kabelu spojujiciho méni¢ s motorem presahujici cca 30 m nebo pfi pfipojeni vice nez
jednoho motoru k méniéi, musi byt na vystup méni€e zapojena tlumivka. Tim se zamezi
vypnuti ménice, ke kterému by doslo v dusledku proudovych Spi¢ek do kapacity kabelu. Rovnéz je
vhodné zmensit modulaéni kmitocet vystupniho napéti z ménice dle nasledujici tabulky. PFi

pfipojeni vice nez jednoho motoru k ménici, by celkova délka vedeni neméla byt delSi nez 200m.

Vzdalenost mezi méni¢em a motorem do 50m do 100m Nad 100m
Doporuceny modulaéni kmitocet Méné nez Méné nez Méné nez
15kHz 5kHz 2.5kHz

(U ménicéu mensich nez 3.7kW, by délka vodi¢e neméla byt delSi nez 100m.)

® Nikdy nezkratujte svorky B1 a B2 - zkrat mGze ménic¢ poskodit.
® Mezi méni€¢ a motor neinstalujte kompenzacni kompenzator, pfepétovou ochranu &i RFI filtr.

VAROVANI

Vstupni napajeci napéti musi byt pripojeno na svorky R, S,aT.

Pfivedenim napéti na svorky U, V, W dojde k zavaznému poSkozeni méni€e. Sled fazi neni podstatny.
Motor se pripojuje na svorky U,V,aW .

Pokud je pfi aktivovaném povelu chod (FX) smér motoru obraceny — prohodte kabely na svorkach U a V.
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VAROVANI

e Metoda uzemnéni: Typ 3 (Uzemnéni: méné nez 100ohm).
e K uzemnéni ménice pouzijte ur€enou svorku (viz. obrazek). Nepouzivejte k uzemnéni Srouby v
Sasi ménice.

Otevrete pro pfistup

k zemnici svorce

#POZN. : Zplsob uzemnéni

1) Sejméte Celni panel.
2) Pripojte zemnici kabel k zemnici svorce a fadné dotahnéte.

Vykon 2S/T trida (1 fazové 200-230Vac) 4T trida (3 fazové 380-480Vac)
ménice Velikost Ocko na Zemnici Velikost Ocko na Zemnici
vodice Sroub metoda vodice Sroub metoda
0.4~4.0 kKW 4 mm? M3 2.5 mm? M3
5.5~7.5 kW 6 mm? M4 4 mm? M4
Typ 3 Typ 3
11 ~ 15 kW 16 mm? M5 6 mm? M5
18.5~22 kW 25 mm? M6 16 mm? M5
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3.3. Ridici svorkovnice
MO MG 24 P1 P2 CM P3 P4 S- S+
3A 3B 3C P5 CM P6 P7 P8 VR V1 | AM
Velikost vodice Velikost Utahovaci
Svorka Popis svorky [mmz] " . moment Specifikace
Sroubt
Drat | Lanko [Nm]
5 Programovatelné logické
P1~P8 vstupy T/M 1-8 1.0 1.5 M2.6 0.4
CM Spole¢na svorka pro vstupy 1.0 1.5 M2.6 0.4
— - , Vystupni napéti: 12V
VR Natpije.c'r:at‘:et' pro externi 1.0 15 M2.6 0.4 Max. vyst. proud: 10mA
potenciome Potenciometr:1 ~ 5kohm
Vstupni svorka pro napétovy Max. vstupni napéti:
V1 vstup 1.0 1.5 M2.6 0.4 12V ~ +12V
Vstupni svorka pro proudovy 0 ~20mA
! vstup 10 15 M2.6 0.4 Vnitfni odpor: 250 ohm
AM P,rogramovatelny analogovy 10 15 M2.6 0.4 Max v;i/st. napétf; 11[V]
vystup Max vyst. proud: 100mA
Programovatelny vystup
MO . 1.0 1.5 M2.6 0.4
(otevieny kolektor) Max. 26V DC,100mA
MG Spoleéna svorka pro MO 1.0 1.5 M2.6 0.4
24 24V vnitfni zdroj 1.0 1.5 M2.6 0.4 Max. proud: 100mA
3A P elny releovy 1.0 1.5 M2.6 0.4
rogramovatelny releovy
. DAY Max. AC 250V, 1A
3B vystup A/B pfepinaci kontakt 1.0 15 M2.6 0.4 Mgi DC 30V 1A
C spolecny ' ’
3C 1.0 1.5 M2.6 0.4

@ Pozn.: Upevnéte ovladaci kabely cca 15 cm od fidicich svorek do svazku, zjednodusite tim zpétné nasazeni ¢elniho krytu.
Pouziva-li se pro vstupy P1-P8 externi napajeni 24V, jsou tyto vstupy aktivovany pouze napétim nad 12V!
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3.4. Volba ovladani PNP/NPN

1. Pouzivate-li DC 24V z fidici desky ménice

SW S8 ﬂ NPN
DC 24V
SW S8

P11

O_
s
S

CM

O/
2

)

\
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4. Zakladni konfigurace
4.1. Pripojeni perifernich zarizeni k ménici

Pro provoz ménice jsou pozadovana nasledujici zafizeni. Pro zajiSténi spravné funkce musi byt periferni

zafizeni spravné vybrana a dimenzovana. Nespravné pfipojeny méni¢ nebo periferni zafizeni maze mit za

nasledek snizeni zivotnosti nebo poskozeni jednotlivych komponent(. Prostudujte pozorné nasledujici

instrukce pfed zahajenim praci na ménici.

Privodni strfidavé
napéti

PFivodni napéti musi byt pouze v povoleném
rozsahu.

Jistici prvky

Vénujte zvySenou pozornost volbé hodnoty
jistiCe. Pfi zapnuti méni¢e mize dojit k
velkému proudovému narazu.

Stykacé

Pro pfipojeni ménice na vstupni napajeci sit
se nékdy pouziva stykac. V takovém pfipadé
nepouzivejte tento stykac pro Casty start a
zastaveni motoru. Dochazi ke zkraceni
Zivotnosti ménice.

Vstupni sitova
tlumivka

Pouzitim tlumivky Ize sniZit vysoké proudoveé
$picky do usmérriovace ménice v pfipadé
pfipojovani na napgjeci sit' s vykonem
vétSim nez 1000kVA.

Je-li kab. vzdalenost mezi méni¢em a vyse
uvedenym zdrojem do 10m, musi byt
tlumivka osazena. Pouziti tlumivky rovnéz
pfispiva ke zlepSeni uginiku na vstupu
ménice a sniZeni obsahu vysSich
harmonickych do vstupni napajeci sité.

Instalace a el.
pfipojeni

Instalujte méni¢ na vhodném misté a ve
spravne poloze - zajistite tim dlouhou
zivotnost ménice. Nespravné zapojeni mize

zafizeni.

Motor
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Mezi motor a vystupni svorky ménice
neosazujte Zadné jistici prvky, prepétové
ochrany a kompenzaéni kondenzétory.



4.2. Doporuc¢ené hodnoty predrazenych jisticich prvkl pro vstupni napéti 3 x 400V

Jistié

L PE;’\‘]‘”' Napéti [V]
STARVERT 004 IG5A 6 480
STARVERT 008 IG5A 6 480
STARVERT 015 IG5A 10 480
STARVERT 022 IG5A 10 480
STARVERT 040 IG5A 16 480
STARVERT 055 IG5A 20 480
STARVERT 075 IG5A 25 480
STARVERT 110 IG5A 32 480
STARVERT 150 IG5A 40 480
STARVERT 185 IG5A 50 480
STARVERT 220 IG5A 63 480

Vypinaci charakteristika C
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5.

Programovaci (operatorsky) panel
5.1. Popis

Displej
® SET/RUN LED
® FWD/REV LED
® 7 -mistny LED

Tlacitka
® START
® STOP/RESET
RANNNY ® Up/Down
® [eft/Right
® Enter [ENT]

Displej

FWD Sviti pfi chodu vpfed

REV Sviti pfi reverzaci

Blika pfi poruse

RUN Sviti pfi chodu

SET Sviti pfi zadavani parametr(

7-mistny Displej pro zobrazeni provoznich stavu a parametr(

Tlacitka

RUN Povel START
STOP: povel STOP béhem chodu ménice

STOP/RESET | RESET: povel RESET po poruse.

A | nahoru Pfechod mezi parametry a kody

Vv | doll Pfechod mezi parametry a kody

< | vievo Pfepinani mezi skupinami parametri a pohyb kurzoru pro zmény hodnot
parametru

> | vpravo Preplnam° mezi skupinami parametr a pohyb kurzoru pro zmény hodnot
parametru

° Prog/Enter | Ulozeni hodnot parametru a zména hodnot

22



5.2. Alfa-numerické zobrazeni na displeji panelu

t.'-' 2 :: c Y !
4 s d o n Y
'.'-l > - F F .'-
E, 6 ,’:, G '-,'
1 W e
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5.3. Prepinani mezi sadami parametru
® V ménici STARVERT IG5A jsou parametry rozdélené do 4 sad funkci:

Sada fizeni Sada funkci 1

Sada funkci 2

-
-
-
-
-
-

Sada /0

-
)

o~
-
"
-
"

o -
ye.
A r
| N N N
[ J
°
[ J
0ty
|\
Sada fizeni Zakladni parametry pro béh ménice (napf. pozadovana frekvence,
(Drive group) rozbéhovy/dobéhovy €as apod.)

Sada funkei 1

(Function group 1) Zakladni funkéni parametry pro nastaveni vystupni frekvence a napéti.

Sada funkci 2 Rozsifené funkéni nastaveni parametrd jako napf. PID regulatoru nebo
(Function group 2) | nastaveni druhého motoru.

Sada I/O o , . . .
(Input/Output) Sada parametrd nutnych pro nastaveni programovatelnych vstupl a
(0 group) vystupd.

® Prepinani mezi sadami parametrt pfi navoleném prvnim kédu ve skupiné. Viz. obr. nize:
Pro zménu sady parametrua stisknéte pravé Pro zménu sady parametru stisknéte levé
tlacitko (B>) tlacitko (d)

G v

r ) r
) |} ) L)

l/O group l/O group

* Pozadovana frekvence mulze byt nastavena v parametru 0.0 (1. kdd v sadé Fizeni). Pokud je navoleno 0.0,
je mozné zadavat frekvenci. Zména frekvence bude zobrazena na displeji.
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® Prepnuti z prvni stranky skupiny na dalSi skupinu parametru:

- Prvni stranka skupiny parametrti: Drive group “0.00” je zobrazena pfi pfipojeni

1 :,’n:,’ vstupni napajeci sité.
— - Jednim stiskem pravého tlacitka (Sipky) se dostanete do sady: Function group 1.
2 T 1) | - Prvni stranka skupiny parametri: Function group 1 “F 0” .
J Ll ) | - Jednim stiskem pravého tlagitka (3ipky) se dostanete do sady: Function group 2.

3 - Prvni stranka skupiny parametrii: Function group 2 “H 0”.

- Jednim stiskem pravého tlacitka (Sipky) se dostanete do sady: I/O group.
4 - Prvni stranka skupiny parametru: I/0O group “l 0”.

- Jednim stiskem pravého tlaitka (Sipky) se dostanete do sady: drive group.

5 - Navrat k Prvni strance skupiny parametru: Drive group “0.00”.

& PouZiti levé klavesy = obraceny postup.

® Prepnuti na dalSi skupinu parametru z jiné nez prvni stranky parametra.

Stiskem levé nebo
pravé Sipky dojde
ke skoku na prvni
parametr aktualni
skupiny.

Kdyz chcete napf. pfepnout z parametru F 15 do skupiny parametr “Function group 2.

1 N 1 | | - Pri F 15 stisknéte levou nebo pravou Sipku. Stiskem se pfesunete na prvni stranku
) (X skupiny.

2 T )71 | - Prvni stranka “F 0” je zobrazena.
) Ll ) | - Stisknéte pravou Sipku.

3 - - Prvni stranka skupiny parametrd “Function group 2 - H 0” je zobrazena.
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5.4. Pfepinani mezi parametry ve skupiné

- KdyZ je zobrazen prvni parametr skupiny
parametrd: Drive group “0.00", stisknéte
jednou Sipku nahoru.

- Je zobrazen parametr “ACC” .
- Stisknéte jednou Sipku nahoru.

- Je zobrazen parametr “dEC”.
- Pokud drzite Sipku nahoru stisknutou trvale
= skocite na posledni parametr skupiny.

- Je zobrazen parametr “drC” .
- Stisknéte znovu jednou Sipku nahoru.

- Vratite se na prvni stranku skupiny
parametru: Drive group “0.00".

w

# Pouziti klavesy doll = obraceny postup.
# Stejny postup je i pro dal$i sady parametr(.

5.5. Zpusob nastaveni parametrt

X

® Zména nastaveni hodnoty parametrd ve skupiné “Drive group”

Kdyz ménime ACC ¢as z 5.0 na 16.0 vtefin.

1 m - Nejprve se pFesuneme z prvniho parametru sady “0.00” stisknutim tlagitka
nahoru na parametr ACC.

5 m - ACC [Rozbé&hovy ¢&as] je zobrazen.
- Stisknéte jednou prostiedni tlacitko Prog/Ent (@).

3 Cr - Nastavena hodnota je 5.0 a kurzor (podsvétleni) je na Cisle 0.
(

A - Stiskem levé Sipky se kurzor posune vievo.
4 '-,BDUU - Cislo 5 je podsvétleno. Stisknéte jednou tlagitko “nahoru”.
5 07 - Hodnota se prepne na 6.0.
LG - Stisknéte levé tladitko pro pohyb kurzoru doleva.
6 e - Zobrazeno je 0.60.
L4000 - Stisknéte jednou tlagitko “nahoru”.

26



N
- -
(]
N
L

- 16.0 je nastaveno.

- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- 16.0 se rozblika.

- Stisknéte znovu Prog/Ent (@) tlacitko, parametr se ulozZi a méni¢ se prepne k
nazvu parametru.

:

- Zobrazi se ACC . “Accel time” je pfenastaven z 5.0 na 16.0 vtefin.

& Kroku 7 - stiskem levé nebo pravé Sipky 16.0 je nastaveni preruseno bez ulozeni.

Kdyz ménime poZadovanou frekvenci na 30.05 Hz v “Drive group”.

—

- V parametru “0.00", stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

N
N1
=3
=
3
Nand
3

- Druha 0 mezi 0.0 je aktivni.
- Jednou stisknéte tlacitko nahoru, dokud se nezobrazi 5.

w
|
=1
<

Db
oQ
)
DQ
-
U’

- Stisknéte jednou tlacitko doleva.

IN
b
3

N1
=
Nand
Dt
050

- Prostfedni Cislice je aktivni 0.05.
- Stisknéte znovu tlacitko doleva.

(¢)]
-
-
1
<

=
=
LU

- Stisknéte jesté jednou tlacitko doleva.

o
i
1
<
=1
<

=
2
=
U

- Stisknéte tla¢itko nahoru pro nastaveni 3.

\‘
S
= =
(]
o
P
Sy |

EQ
=
=

- Jednou stisknéte Prog/Ent (@) tlagitko.
- 30.05 zacne blikat.
- Znovu stisknéte Prog/Ent (@) tlagitko.

oo

- Pozadovana frekvence je nastavena na 30.05.

& Ménice STARVERT IG5A jsou osazeny 4-mistnym displejem. Nicméné pomoci tlacitek vievo

a vpravo je mozné zobrazeni pri nastavovani a sledovani posunout.

& Krok 7 - stiskem levé nebo pravé Sipky je nastaveni preruseno bez ulozeni.
& Stejny postup je i pro dal$i sady parametr(.
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5.6. Sledovani provoznich stavti

Sledovani vystupniho proudu v “Drive group”

T

- V [0.00] tisknéte tla¢itko nahoru nebo doll, dokud nebude zobrazeno [Cur].

- Timto parametrem je umoznéno sledovani vystupniho proudu.
- Jednim stiskem Prog/Ent (@) tlacitka zobrazime proud.

- Soucasny vystupni proud je 5.0 A.
- Dalsim stiskem Prog/Ent (@) tlacitka dojde k pfepnuti na nazev parametru.

- Navrat k nazvu parametru.

N

« Ostatni parametry v “Drive group” se nastavuji stejnou metodou.
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Jak sledovat poruchové stavy v “Drive group”

- Tato zprava se objevi pfi nadproudu.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) nebo UP/Down tlagitko.

- Zobrazi se aktualni frekvence v okamziku pfetizeni (30.00).
- Stisknéte jednou tlacitko nahoru.

- Zobrazi se vystupni proud v okamziku poruchy.
- Stisknéte jednou tlacitko nahoru.

- Zobrazi se operac¢ni stav méni¢e b&hem poruchy. PfetiZzeni nastalo
bé&hem rozbéhu.
- Stisknéte jednou tladitko STOP/RST.

- Porucha je resetovana a zobrazi se “nOn”.

Pokud se vyskytne vice poruch v jednom Case,

- Maximalné mohou byt zobrazena tfi poruchova

m hlaseni najednou.

Prehrati
motoru

/ (BLE s
A
¥’ . /
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® Obnoveni tovarniho nastaveni

Jak obnovit tovarni nastaveni vSech Ctyf skupin parametrd v parametru H93

W -
< \» o 5

-V parametru HO stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- Zvyste hodnotu na 3 stiskem tlacitka “nahoru”.

- Po nastaveni 3 posurite kurzor vlevo jednim stiskem tlacitka “doleva”.

- Zobrazi se 03. 0 v 03 je aktivni.
- Zvyste hodnotu na 9 stiskem tlacitka “nahoru”.

- 93 je nastaveno.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- Je zobrazeno gislo parametru.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlagitko.

- Aktualni nastaveni je 0.
- Stisknéte jednou tlagitko “nahoru” a nastavte 1 pro obnoveni tovarniho
nastaveni.

- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tladitko.

- Navratite se k €iselnému kédu parametru a po ukonéeni blikani koédu je
obnoveni tovarniho nastaveni dokon&eno.
- Stisknéte levou nebo pravou klavesu.

10 - Navratite se k HO.

)]
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6. Zakladni operace
6.1. Nastaveni frekvence a zakladni operace

Varovani: Nasledujici instrukce predpokladaji tovarni nastaveni. Vysledky mohou byt rGzné, pokud jsou
parametry zménény. V tom pfipadé obnovte tovarni nastaveni a pokracujte podle instrukci nize.

Nastaveni frekvence pies operatorsky panel a ovladani pres svorky

1 - Pfipojte vstupni napajeci sit'.
2 - KdyZ se zobrazi 0.00 , stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.
3 005t - Druha Cislice 0.00 je podsvicena.

=
0

=
=
g
)
.-

- Stisknéte trikrat tlacitko vievo.

- Zobrazi se 00.00 a prvni 0 je podsvicena.
- Stisknéte tlacitko nahoru.

N
N d
3
=
L3
=
L3
=
3

- 10.0 je nastaveno. Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tladitko.
- 10.0 zacne blikat. Stisknéte znovu Prog/Ent (@) tlacitko.

(&)
- o
=
=3
=
L3
=
L3

- Referenéni frekvence je nastavena na 10.00 Hz a displej pfestane blikat.
- Sepnéte spina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM.

- RUN dioda zacne blikat a FWD svitit a aktualni zvySujici se frekvence je zobrazena
na LED displeji.

- Kdyz je pozadovana (referencni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.00.

- Rozepnéte spina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM.

- RUN dioda zacne blikat a aktualni snizujici se frekvence je zobrazena na LED displeji.
- Kdyz je frekvence rovna OHz, RUN a FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena
referencni frekvence 10.00 Hz.

(0]
o

o

~
o e

o

3P —OA R U -

AC 50— S V) 10 Hz

Input-§-e T W /— / \
Freq.

P1(FX) ¢—=o
P1(FX)-CM OFF
. oM | (EX)-CM | ON l
Pfipojeni Model provozu
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Nastaveni frekvence pres potenciometr a ovladani pres svorky

1 - Pfipojte vstupni napajeci sit.

- KdyZ se zobrazi 0.00, stisknéte ¢tyfikrat Prog/Ent (@) tlagitko.

- Zobrazi se Frqg. Volba zplsobu zadavani frekvence.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tladitko.

- Nastavena je 0 (zadavani frekvence pfes operatorsky panel).
- Stisknéte tfikrat tlacitko nahoru.

- Nastavte 3 (zadavani frekvence pfes potenciometr) a stisknéte dvakrat Prog/Ent (@)
tlacitko.

- Frq je znovu zobrazeno.
- Otacenim potenciometru nastavujeme frekvenci od minimalni po maximalni nastavenou
(pfiklad: 10.00 Hz).

N

- Zapnéte vypina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM (viz. pfipojeni nize).
- RUN dioda zac¢ne blikat a FWD svitit a aktualni zvySujici se frekvence je zobrazena na

o °
7 .o LED displeji.
- Kdyz je pozadovana (referenéni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.00.
- Rozepnéte spina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM .
o o | - RUN dioda zacne blikat a aktualni sniZujici se frekvence je zobrazena na LED dispeji.
8 oo - Kdyz je frekvence rovna OHz, RUN a FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena
referencni frekvence 10.0 Hz.
¢ e
3P AC 52 Wv —) 10 Hz
mpu_oﬁ - / \
P1(FX) _ Frekv.
96 CM ;I P1(FX)-CM | ON | OFF
= VR
VT
CM s
Pripojeni Model provozu
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Nastaveni frekvence pres potenciometr a ovladani pies “Run” (start) tlacitko

1 - Pripojte vstupni napéjeci sit.
2 - Kdyz se zobrazi 0.00, stisknéte tfikrat Prog/Ent (@) tlacitko.
3 m - Je zobrazeno "drv". Volba opera&ni metody.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.
4 - Aktualni operacni metoda (“1” béh pfes svorkovnici).
- Stisknéte jednou tlacitko dold.
5 - Po nastaveni “0” stisknéte dvakrat Prog/Ent (@) tlaCitko
- “drv” je zobrazeno a operacni metoda je nastavena na “spousteni méni¢e pomoci
6 tlaCitka RUN*.
- Stisknéte jednou tlacitko nahoru.
7 m - Volba zpUsobu zadavani frekvence je pod parametrem zobrazenym vievo.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.
8 m - AktudIni nastavena metoda je 0 (“0” zadavani frekvence z operatorského panelu).
- Stisknéte tfikrat tlacitko nahoru.
9 m - Po zobrazeni “3” (zadavani frekvence pies potenciometr) stisknéte dvakrat Prog/Ent
(@) tlacitko.
- Frq je znovu zobrazeno.
10 - Otacenim potenciometru nastavujeme frekvenci od minimalni po maximalni
nastavenou (pfiklad: 10.0 Hz).
- Stisknéte tlacitko “Run” na klavesnici.
o - RUN dioda zacne blikat a FWD svitit a aktualni zvySujici se frekvence je zobrazena
1" . na LED displeji.
- KdyzZ je poZadovana (referencni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.00.
- Stisknéte tlacitko “STOP/RST” na klavesnici.
o - RUN dioda zac¢ne blikat a aktualni snizujici se frekvence je zobrazena na LED displeji.
12 o - Kdyz je frekvence rovna OHz, RUN a FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena
referencni frekvence 10.00 Hz.
DAGEA vham
—0 S W C ) 10 Hz
_oﬁ T [/ \
Frekv.
Op.panel
* G Runtlat. [ ]
= VR
Vi STOP/RST tlaé. 1
CM
Pfipojeni Model provozu
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Tabulka parametrui

. Drive group
Znakna  Nazev Min/Max Popi Tovarni = MoZnost
displeji arametru rozsah opis nastaveni | 2 Pl
plej p
chodu
0.00 [Frekvence] | 0 ~400 Tento parametr nastavuje Zadanou 0.00 0]
[Hz] frekvenci (pfi nastavovani frekvence
pfes operatorsky panel) a zobrazuje
Z&danou (referenéni) nebo aktualni
vystupni frekvenci:
PFi stojicim motoru: referencni
frekvence
Pfi chodu: vystupni frekvence
Nemuze byt nastaven nad hodnotu
parametru F21- [Max. frekvence].
ACC [Rozbéhovy | 0 ~6000 | Nastaveni poZzadované doby 5.0 O
Cas] [Sec] rozbé&hu/dobéhu (viz. téz H70).
dEC [Dobéhovy 10.0 O
Cas]
drv [Volba 0~3 0 Ovladani Start/Stop pomoci 1 X
ovladani] operatorského panelu.
FX— chod motoru
1 Start/St’op nebo
pomoci RX— reverzace
— fidici
5| svorkovnice FX— chod motoru
FX + RX - reverzace
3| RS485 komunikace
Frq [Volba 0~7 0| Digital Pfes operat. panel - 1 0 X
ngs’ot?u’ 1 Pfes operat. panel - 2
zadavani
frekvence] ' 2| Analog V11:-10 ~+10 [V]
3 V12:0~+10[V]
4 Pfes svorku I: 0 ~ 20
a [mA]
5 Nastaveni 1 pres
- V1 + | svorky
6 Nastaveni 2 pfes
V1 + | svorky
7| RS485
REF PID ref. - Zobrazeni PID reference - -
Fek | PDzpétna | Zobrazeni zpétné vazby PID ; ;
vazba
St1 [Pfednast. 0~400 Nastaveni pfednastavené frekvence 1. 10.00 0]
frekvence 1] | [HZ]
St2 [Pfednast. Nastaveni pfednastavené frekvence 2. 20.00 0]
frekvence 2]
St3 [Pfednast. Nastaveni pfednastavené frekvence 3. 30.00 0]
frekvence 3]
CUr [Vystupni Zobrazeni vystupniho proudu motoru. - -
proud]
rPM [RPM] Zobrazeni otaek motoru (RPM). - -

1) aktivace funkce motorpotenciometr — dostupné od SW verze EU2.2
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frekvence 3]

V12:0~+10[V]

Pres svorku I: 0 ~ 20
[mA]

Nastaveni 1 pfes
V1 + | svorky

Nastaveni 2 pres
V1 + | svorky

RS485

[Napéti DC Zobrazeni hodnoty DC meziobvodu.
dCL meziobvodu] -
vOL [UzZivatelské Zobrazi poloZku nastavenou vOL
nastaveni parametrem H73 [Volba zobrazené
displeje] hodnoty].
vOL Vystupni napéti
POr Vystupni vykon
tOr Tocivy moment
nOn [Chybové Zobrazeni typu chyby, frekvence a -
hlaseni] stavu ménice v Case vyskytu chyby.
drC [Volba sméru | F, r Tento parametr uruje smér otaceni F
otacek] motoru (je-li v par. drv: 0 nebo 1)
F Chod vpred
r Reverzace
[Volba 0~3 0 Ovladani Start/Stop pomoci 1
ovladani operatorského panelu.
Start/Stop 2] Start/Stop | FX = chod motoru
1| pomoci nebo
| fidici RX - reverzace
9 svorkovnice | Fx - chod motoru
| FX + RX - reverzace
3 RS485
[Volba 0~7 ' 0| Digital Pfes operat. panel - 1 0
nggot’)u’ 1 Pfes operat. panel - 2
zadavani
frekvence 2] | 2| Analog V11:-10 ~+10 [V]
'3 V12:0~+10[V]
4 Pres svorku I: 0 ~ 20
- [mA]
5 Nastaveni 1 pfes
N V1 + | svorky
6 Nastaveni 2 pres
V1 + | svorky
7| Digital RS485
Frq32 [Volba 0~7 ' 0| Digital Pfes operat. panel - 1 0
nggot’)u’ 1 PFes operat. panel - 2
zadavan! 2| Analog V1 1:-10 ~ +10 [V]
3
4
5
6
7

*

! Je zobrazeno, pokud je jedna z programovatelnych vstupnich svorek 1-8 nastavena do “22”.
2 Pouze pro vektorové fizeni, pokud je jedna z programovatelnych vstupnich svorek 1-8 nastavena do “28”.
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7.2. Function group 1

Znak na Nazev Min/Max Poni Tovarni | MozZnost
displeji parametru rozsah opis nastaveni = Znen P
chodu
FO [Skok] 0~64 Skok na pozadovany parametr. 1 0
F 1 o 0~2 0 | Chod vpfed a reverzace povolena 0 X
[Blokovani 1 Chod vofed blokova
ménice] od vpred blokovan
2 | Reverzace blokovana
F2 [Prabéh 0~1 0 Linearni 0 X
zrychlovani]
F3 [Pribéh 1 S-kfFivka
zpomalovani]
F4 [Dobéh 0~2 o | Stop porampé 0 X
motoru]
1 Stop s DC brzdou
2 | Volny dobéh
[Pocatelni 0.1 ~60 Nastaveni po¢atecni frekvence, pfi 5.00 X
frekvence DC | [Hz] které je aktivovano DC brzdéni.
brzdéni] Nelze nastavit méné nez F23 -
[pocateclni frekvence].
[Zpozdéni DC | 0 ~ 60 Tento parametr nastavuje zpozdéni 0.1 X
brzdéni] [sec] mezi okamzikem dosazeni pocatecni
frekvence brzdéni a zacatkem brzdéni.
[Proud DC 0~200 Tento parametr nastavuje velikost 50 X
brzdéni] [%] proudu pfi DC brzdéni.
Nastavuje se v procentech z H33 —
[jmenovity proud motorul].
[Doba DC 0~60 Tento parametr nastavuje ¢as DC 1.0 X
brzdéni] [sec] brzdéni po zastaveni motoru.
F12 [Velikost 1~200 Tento parametr nastavuje velikost 50 X
proudu DC [%] proudu DC brzdy pred rozbéhem
brzdy pfed motoru.
startem] Nastavuje se v procentech H33 —
[imenovity proud motorul].
F13 [Zpozdéni 0~60 Tento parametr nastavuje zpozdéni 0 X
startu po DC [sec] mezi okamzikem konce brzdéni a
brzdéni] rozbéhem ménice.
F14 [Doba buzeni | 0~ 60 Tento parametr zadava dobu buzeni 0.1 X
motoru] [sec] motoru pfed rozbéhem ménice pfi
pouziti vektorového fizeni.
F20 [Frekvence 0~ 400 Tento parametr nastavuje frekvenci 10.00 (0]
funkce Jog] [Hz] pro Jog operace.
Nemduze byt nastaven nad F21 -
[Max. frekvence].

1) : Nastavte parametr F4 do 1 (Zastaveni pomoci DC brzdy ) pro zobrazeni téchto parametru.

* Funkce optimalizovany dobéh pfedpoklada nastaveni parametrll F59 = 4 a

F61 = 1- dostupné od SW verze EU2.2
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Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Movinosvt‘
displeji arametru rozsah Popis nastaveni = Zmon Pri
plel P chodu
F21I [Max. 40 ~ 400 Tento parametr nastavuje maximalni 50.00 X
frekvence] [Hz] vystupni frekvenci ménice.
Muize to byt i uréujici frekvenci pro
rozb&h/dobéh (viz. parametr H70)
Varovani: zadna frekvence nemuze
byt nastavena nad max. frekvenci
kromé bazové frekvence
F22 [Bazova 30 ~ 400 P¥i této frekvenci je na vystup ménice 50.00 X
frekvence] [Hz] pfivedeno jmenovité napéti motoru (viz.
Stitek motoru). V pfipadé pouziti 50Hz
motoru nastavte parametr na 50Hz.
F23 [Pocatecni 0.1~10 Pri této frekvenci se na vystupu ménice 0.50 X
frekvence] [Hz] objevuje napéti.
Tzv. minimalni frekvence.
F24 [Volba 0~1 Tento parametr aktivuje pouziti limitd 0 X
vysokych / nizké a vysoké frekvence.
nizkych limitd
frekvence]
[Limit nejvy88i | 0 ~ 400 Tento parametr nastavuje limit 50.00 X
frekvence] [Hz] vystupni frekvence (nejvyssi).
Nemd0ze byt nastaven nad F21 —
[Max frekvence].
[Limit nejnizsi | 0.1 ~400 | Tento parametr nastavuje limit 0.50 X
frekvence] [Hz] vystupni frekvence (nejnizsi).
Nemuze byt nastaven nad F25 —
[Limit nejvySSi frekvence] a pod F23
— [Po&atetni frekvence].
F27 [Zplsob 0~1 0 | Manualni zvySeni momentu 0 X
zvysovani 1 | Automatické zvySeni momentu
momentu]
F28 [ZvySovani 0~15 Tento parametr nastavuje zvySeni 2 X
momentu pfi [%] momentu pfi chodu ménice vpied.
chodu vpied] Nastavuje se v procentech Max.
vystupniho napéti.
F29 [ZvySovani Tento parametr nastavuje zvySeni 2 X
momentu pfi momentu pfi reverzaci ménice.
reverzaci] Nastavuje se v procentech Max.
vystupniho napéti.

I: Pokud je parametr H40 nastaven do 3 (Sensorless vector), je mozné nastavit frekvenci do 300Hz *.

I Zobrazi se pouze, pokud je parametr F24 nastaven do 1.
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MozZnost

Znak na Nazev Min/Max Pobis Tovarni 2mén oFi
displeji parametru rozsah P nastaveni p
chodu
F30 [U/F kfivkal 0~2 0 | {linearni} 0 X
1 {kvadraticka}
2 | {uzivatelska U/F}
[Uziv. U/F 0~ 400 Nelze nastavit nad F21 — [Max 12.5 X
frekvence 1] [Hz] frekvence].
[Uziv. U/F 0 ~ 100 Hodnoty napéti jsog zadé\(é’ny v 25 X
ot o procentech F39 — [jmenovité napéti
napéti 1] [%]
-~ motorul].
[Uziv. U/F 0 ~ 400 Hodnoty v nizsich parametrech nelze 25 X
frekvence 2] [Hz] nastavit nad hodnoty nastavené ve
[Uziv. U/F 0~100 vys8ich parametrech. 50 X
napéti 2] [%]
[Uziv. U/F 0~ 400 37.5 X
frekvence 3] [Hz]
[Uziv. U/F 0~100 75 X
napéti 3] [%]
[Uziv. U/F 0~ 400 50 X
frekvence 4] [Hz]
[Uziv. U/F 0~100 100 X
napéti 4] [%]
F39 [Nastaveni 40 ~ 110 | Tento parametr nastavuje velikost 100 X
vystupniho [%] vystupniho napéti.
napéti] Hodnota se zadava v procentech
vstupniho napéti.
F40 [Energeticka 0~30 MozZnost sniZeni vystupniho napéti do 0 0
optimalizace — | [%] motoru s ohledem na pfipojenou zatéz.
dolni limit
napéti]
F50 [Elektronicka 0~1 Moznost aktivace el. tepelné ochrany 0 0
tepelna pfi pfehrati motoru.
ochrana]
[Uroveni 50 ~200 | Tento parametr nastavuje max. proud 150 0
elektronickeé [%] do motoru po dobu 1 minuty.
tepelné Hodnota se nastavuje v procentech
ochrany - H33 — [Umenovity proud motoru].
provoz po dobu Nelze nastavit hodnota nizsi nez F52 —
1 minuty] [Uroven elektronické tepelné ochrany -
trvaly provoz].
[Uroveri Tento parametr nastavuje max. proud 100 0

elektronické
tepelné
ochrany —
trvaly provoz]

do motoru pro trvaly provoz.

Nelze nastavit hodnota vysSi nez F51 —
[Uroveri elektronické tepelné ochrany -
provoz po dobu 1 minuty].

I: Zobrazi se pouze pokud je parametr F30 nastaven do 2.

I: Nastavenim F50 do 1 zobrazime tyto parametry.
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Znak na

Nazev

Min/Max

Tovarni

MozZnost

. o Popis . | zmén pfi
displeji parametru rozsah nastaveni chodu
[Zplsob 0~1 0 Standardni motor s chlazenim 0 0
chlazeni na vlastni ose
motoru] 1 Motor s pfidavnym chladicim
ventilatorem (nezavisla
ventilace).
F54 [Uroven 30 ~ 150 | Tento parametr nastavuje urover 150 0
detekce [%] proudu, pfi které dojde k aktivaci
“pretizeni”] logickych vystupl (otevieny kolektor
nebo relé-viz. 154, 155).
Hodnota se nastavuje v procentech
H33- [jmenovity proud motorul].
F55 [Cas detekce | 0 ~ 30 Nastaveni €asu, po ktery musi byt 10 0
“pretizeni”] [Sec] prekro€en limit nastaveny v F54, nezZ je
log. vystup aktivovan.
F56 [Volba vypnuti | 0 ~ 1 Tento parametr vypne ménic, pokud je 1 0
ménice pfi motor pretiZzen.
pretiZeni]
F57 [Uroven 30 ~200 | Tento parametr nastavuje uroven vyst. 180 0
pretiZeni pro [%] proudu, pfi které dojde k vypnuti
vypnuti] ménice dle F56.
Hodnota se nastavuje v procentech
H33- [jmenovity proud motorul].
F58 [Cas do 0~60 Nastaveni &asu, po ktery musi byt 60 0
vypnuti] [Sec] prekrocen limit nastaveny v F57, nez
dojde k vypnuti ménice dle F56.
F59 [Volba 0~7 Tento parametr nastavuje ochranu 0 X
pro_udové ménice pfed vypnutim (proudova
limitace] limitace): automaticka regulace
vystupniho proudu a frekvence tak, aby
nedoslo k vypnuti ménice vlivem
nadproudu béhem rozbéhu, dobéhu ¢i
ustaleného chodu.
Bshem | Bchem B&hem
- ustaleného -
dobéhu rozbéhu
chodu
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
F60 [Uroven 30 ~ 200 | Tento parametr nastavuje uroveén 150 X
proudoveé [%] proudu, pfi které dojde k aktivaci
limitace] proudové limitace.

Hodnota se nastavuje v procentech
H33- [Jmenovity proud motorul].
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Znak na Nazev Min/Max Popi Tovarni Mo?nos:t_
displeji parametru rozsah opis nastaveni | 2Men Pl
chodu
F63 [UlozZeni 0~1 Pokud je parametr nastaven do 1, bude 0 X
UP/DOWN UP/DOWN frekvence zadana pfes log.
frekvence] programovatelné vstupy P1-P8
ulozena do paméti méniCe béhem
zastaveni nebo odpojeni vstupni
napajeci sité.
[Ulozena 0~400 Ulozena UP/DOWN frekvence zadana 0 X
UP/DOWN [Hz] pfes log. programovatelné vstupy
frekvence] P1-P8. Hodnotu je mozné nastavit
manualné, ale ne béhem chodu
ménice. Hodnotu Ize vynulavat aktivaci
néktrého ze vstupu 1 — 8 nastavenych
na 25.
[Up-down 0~2 Lze pouzit tfi moznosti zadavani 0 X
volba frekvence pomoci Up-down:
zadavani] 0 | Plynulé zvy$ovani/snizovani
frekvence.
1 | Skokové zvySovani/snizovani
frekvence dle F66
2 | Kombinace 1 a 2. Stiskem déle
nez 3 sec se aktivuje skok.
[Up-down 0~400 Velikost up-down skoku frekvence. 0.00 X
skok] [Hz]
[Volba médu 0~3 0 Méd tahu neaktivni 0 X
fizeni tahu pfi
vektorovém 1 Pouzit V1(0~10V) vstup
fizeni]
2 Pouzit 1(0~20mA) vstup
Viz. str.10-40 —
[Draw rate] 0~100 Nastaveni Fizeni tahu 0.00 0]
[%]

1) Nastavenim F63 do 1 zobrazime tento parametr.

* — dostupné od SW verze EU2.2

40



7.3. Function group 2

Znak na Nazev Min/Max Poni Tovami | MoZnost
displeji parametru rozsah opis hastave | zmen pri
ni chodu
HO [Skok] 0~95 Skok na pozadovany parametr. 1 (0]
H1 [Historie poruch 1] | - Tento parametr uklada informace o nOn -
H2 [Historie poruch 2] | - stavu ménice v ¢ase poruchy non _
— (frekvence, proud a rezim provozu).
H3 [Historie poruch 3] | - Posledni porucha je automaticky nOn -
H4 [Historie poruch 4] | - uloZena v H 1- [historie poruch 1]. nOn -
H5 [Historie poruch 5] | - nOn -
H6 [Reset historie 0~1 Tento parametr maze historii poruch 0 0]
poruch] ulozenou v H 1-5.
H7 [Frekvence 0.1~400 | Pokud se motor rozbihd a dosahne 5.00 X
prodlevy] [Hz] “frekvence prodlevy”, zistane v chodu
na “frekvenci prodlevy” po ¢as zadany
v H8 - [Cas prodlevy].
[Frekvence prodlevy] muze byt
nastavena v rozsahu mezi F21- [Max.
frekvence] a F23- [Startovaci
frekvence].
H8 [Cas prodlevy] 0~10sec | Tento ¢as nastavuje dobu aktivace 0.0 X
funkce “frekvence prodlevy”.
H10 [Aktivace pouziti 0~1 Tento parametr umoZhuje zakézat 0 X
zakazanych provoz motoru na uréitych vybranych
frekvenci] frekvencich tak, aby pracoval mimo
oblasti mechanickych rezonanci.
[Zakazana 0.1~400 | Pozadovanou frekvenci nelze nastavit 10.00 X
frekvence - spodni | [Hz] uvnitf zakazanych frekvenci.
limit 1] Hodnoty frekvenci zadavané v nizSich
[Zakazana limitech nemuzou byt nastaveny nad 15.00 X
frekvence - horni hodnoty zadané ve vysSich limitech.
limit 1]
[Zakazana 20.00 X
frekvence - spodni
limit 2]
[Zakazana 25.00 X
frekvence - horni
limit 2]
[Zakazana 30.00 X
frekvence - spodni
limit 3]
[Zakazana 35.00 X
frekvence - horni
limit 3]
H17 [S-kfivka 1~100 Nastavuje zakfiveni zaCatku 40 X
rozbé&h/dobéh [%] rozb&hové/dob&hové rampy. Kdyz je
pocateéni stranal] nastavena vy3ssi hodnota, linearni
oblast je mensi.
H18 [S-kfivka 1~100 Nastavuje zakfiveni konce 40 X
rozbéh/dobéh [%] rozbéhové/dob&hové rampy. Kdyz je
koncova stranal nastavena vy3Si hodnota, linearni
oblast je mensi.

I Zobrazi se po nastaveni H10 do 1.
H17, 18 Ize pouzit, kdyz F2, F3 jsou nastaveny na 1: S-kfivka.
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H19 [Volba 0~3 0 | Vypnuto 1 | Sledovani vystupnich 0
ochrany pfi fazi
ztrate 2 | Sledovani 3 | Sledovani vstupnich i
vs’tupm/’ vstupnich vystupnich fazi
vystupni fazi
faze]

H20 [Start po 0~1 Tento parametr je aktivovan, kdyz je “drv” 0
pfipojeni nastaveno na 1 nebo 2 (start/stop pres fidici
vstupni svorky).
napajeci Motor se rozbiha po pfipojeni vstupni napajeci
sité] sité, pokud jsou aktivovany svorky FX nebo

RX.

H21 [Restart po 0~1 Tento parametr je aktivovan, kdyZ je “drv” 0
resetovani nastaveno na 1 nebo 2 (start/stop pres Fidici
poruchy] svorky).

Motor se rozbiha po resetovani poruchy,
pokud jsou aktivovany svorky FX nebo RX.

H22 [Volba 0~ 15 | Tato funkce umoznuje start ménice do 0

i vyhledavani béZiciho motoru - rozbéh plynule dobihajiciho
frekvence/ motoru bez zastaveni.
rychlosti] 1.H20- | 2.Restart |3.Provoz 4.

[Start po | po kratko- | po Standard

pfipojeni | dobém poruSe |ni rozbéh

sité] vypadku

sité

Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 _ - - v
2 - - v -
3 - - v v
4 - v - -
5 - v - v
6 - v v -
7 - v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v - v -
11 v - v v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v v -
15 v v v v

I4.Standardn|’ rozbéh ma vzdy prioritu. | kdyZz je bit 0 vybran spole¢né s dalSimi bity, méni¢ zacina
vyhledavani vzdy dle 4. Standardni rozbé&h.
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Moznost

Znak na Nazev Min/Max Pobis Tovarni Zmén oFi
displeji parametru rozsah P nastaveni cho d';:
H23 [Uroven 80~200 Tento parametr nastavuje limitni proud pfi 100 0]
proudu pfi [%] vyhledavani frekvence/rychlosti ¢innosti.
volbé Hodnota se zadava v procentech H33-
vyhledavani [Jmenovity proud motorul].
frekvence /
rychlosti]
H24 [P zesileni 0~9999 Proporcionalni zesileni pouzité pfi 100 O
béhem vyhledavani frekvence/rychlosti PI
vyhledavani regulatoru.
frekvence /
rychlosti]
H25 [l gain during 0~9999 Integracni zesileni pouzité pfi vyhledavani 200 0]
speed search] frekvence/rychlosti Pl regulatoru.
H26 [Pocet pokustu | 0 ~10 Tento parametr nastavuje pocet pokusl o 0 O
o automaticky restart a nasledné pokracovani €innosti.
restart] Auto restart je deaktivovan, pokud pocet
pokusu prekro¢i nastavenou hodnotu.
Tato funkce je aktivni, kdyz je [drv]
nastaven na 1 nebo 2 {start/stop z Fidici
svorkovnice}.
Funkce je deaktivovana pfi vypnuti od
aktivnich ochran (OHT, LVT, EXT, HWT
apod.)
H27 [Cas auto 0~60 Tento parametr nastavuje ¢as mezi pokusy 1.0 (0]
restart(] [sec] o restart.
H30 [Volba typu 0.2~ 22 0.2 0.2kwW X
motoru] ~ ~
18,5 18.5kW
22 22kw
H31? | [Poget polt 2~12 | Toto nastaveni je zobrazeno pomoci X
motoru] parametru rPM v “drive group”.
H32? | [Jmenovita 0~10 rpmx P X
skluzova [Hz] fo="F - ——
frekvence] 120
Kde je:
fo= jmenovita skluzova frekvence
fr= jmenovita frekvence
'PM = &titkové otacky motoru RPM
P = podget pdll motoru
H33? [Jmenovity 0.5~50 Stitkovy jmenovity proud motoru. X
proud motoru] | [A]
H34? | [Proud motoru | 0.1~20 | Proud motoru po odpojeni zatéze. X
bez zatéze] [A] Pokud je obtiZné tuto hodnotu zméfit,
zadejte 50% jmenovitého proudu motoru.
H362 | [U&innost 50~100 | Zadejte G&innost motoru (viz. $titek X
motoru] [%] motoru).

1) H30 je nastaveno dle typu ménice.

2) Je tfeba nastavit pro vektorové fizeni H40 = 3
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Znak na Nazev Min/Max Ponis Tovémi | OZNost
displeji parametru rozsah P nastaveni P
chodu
H37 [Setrvagnost 0~2 Zvolte dle setrvagnosti motoru. 0 X
zateze] 0 | Mén& nez 10-ti nasobek setrvacnost
motoru
1 PFiblizné 10-ti nasobek
2 Vice nez 10-ti nasobek
H39 [Volba 1~15 Tento parametr nastavuje frekvenci pulsné 3 0]
modula¢niho [kHz] Sifkové modulace, pomoci niz se tvaruje
kmitoctu] velikost a frekvence vystupniho napéti z
méni¢e. Zména modulacni frekvence ma vliv
na chovani motoru a velikost tepelnych ztrat
frekvencéniho ménice.
Jestlize je nastavena vyssi hodnota, hluk
motoru je nizsi, ale tepelné ztraty ménice jsou
vySSi.
H40 [Volba zplsobu | 0~ 3 0 | {U/f tizeni (skalarni)} 0 X
fizeni] 1 | {Rizeni kompenzaci skluzu}
3 | {Vektorové fizeni v oteviené smycce}
H41 [Auto tuning] 0~1 Nastavenim parametru do 1, dojde ke zméreni 0 X
a automatickému nastaveni parametrti H42 a
H44 pro vektorové fizeni. Po ukonceni méfeni
a ulozeni do paméti je tfeba zpét nastavit na 0.
H42 [Odpor statoru | 0~ 14 Hodnota odporu vinuti statoru. - X
(Rs)] [©]
H44 [Rozptylova 0~ 300.0 Hodnota rozptylové indukénosti statoru a - X
induk&nost [mH] rotoru motoru.
(Lo)l
[Vektor - 0~ 32767 | Proporcionalni zesileni pfi vektorovém fizeni 1000 0]
P zesileni]
[Vektor - Integracni zesileni pfi vektorovém Fizeni 100 0]
| zesileni]
Limit momentu | 100-220% | Limit vystupniho momentu - vektorové Fizeni 180 X
Volba PID 0-1 Aktivace PID regulatoru 0 X
[Volba zpétné 0~1 0 | Svorkal (0 ~20 mA) 0 X
vazby PID] 1 | Svorka V1 (0 ~ 10 V)
[P zesileni pro | 0~ 999.9 Tyto parametry nastavuji zesileni pro PID 300.0 0]
PID regulaci] [%] regulaci.
[Casova 0.1~32.0 1.0 o)
konstanta pro [sec]
PID regulaci
(I zesileni)]
[Derivaéni 0~30.0 0.0 0]
konstanta pro [sec]
PID regulaci
(D zesileni)]
[F zesileni pro | 0~ 999.9 PFimé zesileni PID regulatoru. 0.0 O
PID regulaci] [%]

I: Nastavenim parametru H40 do 3 (vektorové fizeni v oteviené smycce) je zobrazen tento parametr.

I: Nastavenim parametru H40 do 2 (PID fizeni) je zobrazen tento parametr.
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Moznost

Znak na Nazev Min/Max Pobis Tovarni Zmén oFi
displeji parametru rozsah P nastaveni P
chodu
[Frekvenéni | 0.1~400 | Tento parametr nastavuje limitni frekvenci na 60.00 0]
limitace na [HZ] vystupu PID regulatoru.
vystupu PID Nastavena hodnota musi byt v rozsahu mezi F21
regulatoru] — [Max frekvence] a F23 — [Startovaci frekvence].
[Spodni limit | 0.1~400 0.50 O
frekvence z [Hz]
PID
regulatoru]
[Volba zdroje | 0~4 Volba zdroje PID reference. 0 X
PID Reference je zobrazena v “rEF” (Drive group).
reference] 0 Operatorsky panel 1
1 Operatorsky panel 2
2 V1 2: 0~10V
3 | : 0~20mA
4 RS-485
Inverzni PID | 0~1 0 Normal 0 X
1 Inverzni
H60 [Volba typu 0~3 0 Autodiagnostika vypnuta 0 X
atl_llt(od'agno- 1 Chyba IGBT / Chyba uzemnéni
stiky] 2 Vystupni faze zkratovana a odpojena /
chyba uzemnéni
3 Chyba uzemnéni
3 V pfipadé, ze je frekvence PID regulatoru po 60 sec (0]
[Cas pred 0-999 nastaveny Cas pod urovni H64 (frekvence sleep
H 63 aktivaci (sec) rezimu), dojde k aktivaci funkce sleep (ménic je
sleep rezimu] uveden do pohotovostniho stavu - dtto povel
STOP)
H 64 [Sleep 0-400 Frekvence, pfi které dojde k aktivovani sleep 0.0Hz 0]
frekvence] Hz rezimu.
[Obnovovaci | 0 —50 Urover, pfi které dojde k obnoveni provozu 2[%] o
H 65 . . o T ..
Uroven] [%] (deaktivaci sleep rezimu).
[Uroveri Aktualni vyst. f < H69 = rozbéh./dobéh. cas OHz X
frekvence 0 ~ 400 dle 134/135
H 69 pro zménu Hy Aktualni vyst. f > H69 = rozbéh./dobéh. ¢as
rozbéh. / dle ACC/DEC
dobéh. ¢asl]
H70 [Volba 0~1 0 Rozbéhovy/dobéhovy €as je Cas, za ktery 0 X
uréujici je dosaZzeno hodnoty nastavené
frekvence parametrem F21 — [Max frekvence]
pro rozbéh/ z 0 Hz.
dobeh] 1 Rozb&hovy/dob&hovy &as je &as, za ktery
je dosazeno cilové hodnoty z aktualni
frekvence.
H71 [Rozbéhovy/ | 0~2 0 0.01 sec. 1 )
dobéhovy 1 0.1 sec.
¢as -
mé&fitko] 2 1 sec.
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ventilatoru]

pokud je teplota ménice vysSi nez je
dovoleny limit.

H72 [Volba na 0~15 Tento parametr urCuje veli€inu, ktera bude 0
displeji zobrazena na displeji ménice po prvnim pfipojeni
zobrazené vstupni napajeci sité.
veliciny 0 Pozadovana frekvence
PO pripojent 1 Rozb&hovy &as
vstupni . —
napajeci sité] 2 Dobéhovy Cas

3 ReZim Fizeni

4 Frekvenéni rezim

5 Prednast. frekvence 1

6 Pfednast. frekvence 2

7 Prednast. frekvence 3

8 Vystupni proud

9 Otacky motoru (rpm)

10 Napéti DC meziobvodu

11 Uzivatelské zobrazeni (H73)
12 Poruchovy displej

13 Zadany smér otaceni motoru
14 Vystupni proud 2

15 Otacky motoru 2

H73 [Volba na 0~2 Jedna z nasledujicich hodnot mize byt 0
displeji monitorovana pres vOL - [Uzivatelské zobrazeni].
m’onltI(_)[Qva- 0 Vystupni napéti [V]
ne veliciny] 1 Vystupni vykon [KW]

2 Tocivy moment [kgf - m]

H74 [Zobrazeni 1~1000 | Tento parametr Ize pouZit pro zménu zobrazeni 100
rychlosti [%] rychlosti motoru na rychlost udavanou v [r/min]
motoru na nebo v [m/min].
displeji]

RPM — 120 x fjx H74
H31 100

H75 [Volba 0~1 0 Provoz brzdného odporu bez omezeni. 1
provozu
brzdneho 1 Provoz brzdného odporu dle omezeni
odporu] nastaveného v H76.

H76 [Provozni 0 ~ 30[%] | Nastavte intenzitu brzdéni pro jednu provozni 10
intenzita sekvenci v % (dle doby rozbéhu / dobéhu a
brzdéni ustaleného chodu).

(vyuziti

brzdného

odporu)]

[Rizeni 0~1 0 Vzdy zapnut 0
chladiciho 1 Zapnut pouze pfi chodu ménice nebo
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H78

[Zpusob
provozu pfi
poruse
chladiciho
ventilatoru]

0 PokraCovani provozu

1 Zastaveni provozu

H79

[Verze
software]

0~10.0

Tento parametr zobrazuje verzi software.

1.0

H81

[2. motor -
Rozbé&hovy
Cas]

H82

[2. motor -
Dobéhovy
¢as]

0 ~ 6000
[sec]

H83

[2. motor -
Bazova
frekvence]

30 ~ 400
[Hz]

H84

[2. motor -
U/F kfivka]

H85

[2. motor -
Zesileni
momentu pfi
chodu vpred]

0~15
[%]

Parametry Ize pouzit v pfipadé nezavislého fizeni
dvou motord jednim ménicem.

POZN:

Néktery z log. programovatelnych vstupti P1+P8
musi byt nastaven do 12.

Po aktivaci tohoto vstupu Ize Fidit druhy motor dle
parametrd H81+H90.

5.0

10.0

60.00

H86

[2. motor -
Zesileni
momentu pfi
reverzaci]

0~15
[%]

H87

[2. motor
Uroven
proudové
limitace]

30~150
[%]

H88

[2. motor -
uroven
elektronické
tepelné
ochrany -
provoz po
dobu 1 min]

H89

[2. motor -
uroven
elektronické
tepelné
ochrany -
trvaly provoz]

50~200
[%]

H90

[2. motor -
Jmenovity
proud]

Parametry Ize pouZit v pfipadé nezavislého fizeni
dvou motorl jednim méni¢em.

POZN:

Néktery z log. programovatelnych vstupt P1+P8
musi byt nastaven do 12.

Po aktivaci tohoto vstupu lIze Fidit druhy motor dle
parametrd H81+H90.

150

150

100

26.3

HO1

[Cist
parametry]

Zkopiruje a ulozi parametry z ménice do
dalkového operatorského panelu.

H92

[Zapsat
parametry]

Zkopiruje a ulozZi parametry z dalkového
operatorského panelu do ménice.
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Moznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni e
displeji parametru rozsah PR nastaveni | Zmon Prl
chodu
H93 [Obnoveni | 0~5 Tento parametr obnovuje tovarni nastaveni ménice. 0 X
tovarniho 0 | -
nastaveni
] 1 | VS8echny parametry budou obnoveny.
2 | Pouze “Drive group” bude obnovena.
3 | Pouze “Function group 1” bude obnovena.
4 | Pouze “Function group 2” bude obnovena.
5 | Pouze “I/O group” bude obnovena.
H94 [Heslo] 0 ~ FFFF | Heslo pro H95 - [Zamek]. 0 0]
H95 [Zamek] 0 ~ FFFF | Tento parametr zamkne méni¢ po zadani hesla 0 0]

nastaveného v H94 (NIKDY NEZAPOMENTE
HESLO! Bez hesla nelze méni¢ odblokovat!).

UL (Unlock)

Mozna zména parametrl

L (Lock)

Zména parametru je zablokovana
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7.3. Function group 2

Znak . 2——g Moznost
- Min/Max . Tovarni -
na Nazev parametru Popis . | zmén pri
E o rozsah nastaveni
displeji chodu
10 [Skok] 0~ 81 Skok na pozadovany parametr. 1 0]
I 1 [FiltraCni Casova | 0 ~9999 | Tento parametr se pouziva pro 10 (0]
konstanta pro pfizpdsobeni negativniho napétového
vstup NV] signalu na napétovém vstupu
(-10V~0V).
12 [Vstup NV - Min. | 0 ~-10 Nastavuje minimalni negativni napéti na 0.00 (0]
vstupni napéti] V] vstupu V1 (-10V~0V).
13 [Frekvence | 2] 0~ 400 Nastavuje minimalni frekvenci pfi 0.00 O
[Hz] minimalnim negativnim napéti 1 2.
14 [Vstup NV-Max | 0~-10 Nastavuje maximalni negativni napéti na 10.0 (0]
vstupni napéti] V] vstupu V1 (-10V~0V).
15 [Frekvence 14] | 0~ 400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 50.00 O
[HZ] maximalnim negativnim napéti | 4.
| 6 [Filtracni Casova | 0 ~9999 | Tento parametr se pouziva pro 10 O
konstanta pro pFizpusobeni napétového signalu na
vstup V1] nap&tovém vstupu V1 (0 ~ +10V).
|7 [VstupV1-Min. | 0~10 Nastavuje minimalni pozitivni napéti na 0 (0]
vstupni napéti] V] vstupu V1.
|18 [Frekvence | 7] 0~ 400 Nastavuje minimalni frekvenci pfi 0.00 (0]
[Hz] minimalnim pozitivnim napéti | 7.
19 [Vstup V1 -Max. | 0~10 Nastavuje maximalni pozitivni napéti na 10 (0]
vstupni napéti] V] vstupu V1.
110 [Frekvence 19] 0~400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 50.00 O
[Hz] maximalnim pozitivnim napéti | 9.
111 [Filtracni Casova | 0 ~9999 | Tento parametr se pouziva pro 10 (0]
konstanta pro pfizplsobeni vstupniho proudového
vstup I] signalu.
112 [Vstup |- Min. 0~20 Nastavuje minimalni proud vstupu I. 4.00 (0]
proud] [mA]
13 [Frekvence 112] | 0 ~ 400 Nastavuje minimalni frekvenci pfi 0.00 (0]
[Hz] minimalnim proudu na vstupu I.
14 [Vstup | - Max. 0~20 Nastavuje maximalni proud vstupu . 20.00 (0]
proud] [MA]
115 [Frekvence | 14] | 0 ~ 400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 50.00 o]
[Hz] maximalnim proudu na vstupu | (parametr |
14).
116 [Vyhodnoceni 0~2 0: Nevyhodnocovat 0 O
ztraty vstupniho 1: méné nez 2 nastavené hodnoty
analogového 2: méné nez nastavené hodnoty
signalu]
117 [Programova- 0~29 0 Pfikaz - chod vpred 0 (0]
telny vstup P1]
1 Pfikaz - chod vzad
18 [Programova- 2 Bezpecnostni Stop (Est) 1 (0]
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Znak | Min/Max . Tovarni | MoZnost
na Nazev parametru rozsah Popis nastaveni = ZMen pri
displeji chodu
telny vstup P2] 3 Reset po poruse {RST}
119 [Programova- 4 Jog provoz 2 (0]
telny vstup P3]
5 Prednastavena frekvence — nizka
120 [Programova- 6 Pfednastavena frekvence — stfedni 3 o]
telny vstup P4] " - .
7 Pfednastavena frekvence — vysoka
121 [Programova- 8 Pfednastaveny 4 O
telny vstup P5] rozb&hovy/dob&hovy €as — kratky
9 Pfednastaveny
rozbéhovy/dobéhovy €as — stfedni
122 [Programova- 10 Pfednastaveny 5 o]
telny vstup P6] rozbé&hovy/dobé&hovy €as — dlouhy
1 DC brzdéni béhem stop
123 [Programova- 12 Vybér 2. motoru 6 O
telny vstup P7] 13 -
124 [Programova- 14 - 7 (0]
telny vstup P8] -
15 Motorpoten- | Pfikaz pro
ciometr zvySovani frekvence
(nahoru/ (UP)
16 dolu) P¥ikaz pro snizovani
frekvence (DOWN)
17 3-vodiCové ovladani
18 Externi porucha: A - sepnuto
19 Externi porucha: B - rozepnuto
20 Autodiagnostika
21 Pfepinani mezi PID fizenim a U/F
fizenim
22 Pfepinani mezi fizenim lokalnim
(panel nebo svorky) a RS485
23 Pfidrzeni analogového signalu
24 Zastaveni rozbéhu/dobéhu
25 Aktivace ulozené Up/Down
frekvence
26 JOG-FX
27 JOG-RX
28 Oteviena smycka 1
29 Fire Mode (Pozarni rezim)

* \/iz. kapitola 8. Re$eni problému a udrzba (Externi porucha A, B)

* Kazdy programovatelny vstup musi byt nastaven na jinou funkci!
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Moznost

ir.'ak na Nazev parametru AT E Popis %] . | zZmén pri

ispleji rozsah nastaveni chodu

125 [Zobrazeni stavu BIT |BIT |BIT |BIT |BIT BIT |BIT |BIT 0 @)
logickych vstupll] | 7 6 5 4 3 2 1 0

P8 |P7 |P6 |P5 |P4 |P3 P2 | P1

126 [Zobrazeni stavu BIT1 BITO 0 0]

logickych vystupd]
3AC MO

127 [Filtraéni Casova 1~15 Pokud je nastavena vySsi hodnota, 4 0]
konstanta pro odezva vstupni svorky je pomalejsi.
programovatelné
vstupy]

130 [Pfednastavena 0~400 Hodnota nelze nastavit vétsi nez 30.00 0]
frekvence 4] [Hz] F21 — [Max. frekvence].

131 [Pfednastavena 25.00 0]
frekvence 5]

132 [Pfednastavena 20.00 0]
frekvence 6]

133 [Pfednastavena 15.00 0]
frekvence 7]

134 [Pfednastaveny 0~ 6000 3.0 O
rozbéhovy Cas 1] | [sec]

135 [Pfednastaveny 3.0
dobéhovy €as 1]

136 [Pfednastaveny 4.0
rozbéhovy Cas 2]

137 [Pfednastaveny 4.0
dobéhovy €as 2]

138 [PFednastaveny 5.0
rozbéhovy €as 3]

139 [Pfednastaveny 5.0
dobéhovy €as 3]

140 [Pfednastaveny 6.0
rozbéhovy €as 4]

141 [Pfednastaveny 6.0
dobéhovy €as 4]

142 [Pfednastaveny 7.0
rozbéhovy Cas 5]

143 [Pfednastaveny 7.0
dobéhovy Cas 5]

144 [Pfednastaveny 8.0
rozbéhovy Cas 6]

145 [Pfednastaveny 8.0
dobéhovy Cas 6]

146 [Pfednastaveny 9.0
rozbéhovy Cas 7]

147 [Pfednastaveny 9.0

dobéhovy Cas 7]

51




150 [Volba vystupniho | 0~3 10[V] vystup 0
analogového 200V | 400V
signalu] 2SIT) | (4T)
0 | Vystupni Max. frekvence
frekvence
1 Vystupni 150 %
proud
2 | Vystupni AC AC
napéti 282V | 564V
3 | DC meziob- | DC DC
vodu 400V | 800V
151 [Uroveri regulace | 10~200 100
analogoveého [%]
vystupu]
152 [Uroven detekce 0~ 400 Tento parametr Ize pouzit, pokud je 30.00
frekvence] [Hz] 154 nebo 155 nastaven do 0-4.
153 [Sitka pasma Hodnota nelze nastavit vétsi nez 10.00
detekce frekvence] F21 — [Max frekvence].
154 [Volba funkce 0~19 Detekce urcité frekvence resp. 12
programovatelné- 0 | pasma frekvence dle podminek
ho vystupu- FDT-1
otevfeny kolektor] y Detekce urcité frekvence resp.
pasma frekv.ence dle FDT-2
155 [Volba funkce 2 Detekce urcité frekvence resp. 17
programovatelné- pasma frekvence dle FDT-3
ho vystupniho Detekce urgité frekvence resp.
rele]. 3 | pasma frekvence dle podminek
PH aktivaci FDT-4
fi aktivaci ix
sepnuto 3A-3C (v . Dgtekc? ulimte freI(;\I/enc?j re,sp.k
Klidovém stavu IpzaDs_I_mSa rekvence dle podmine
sepnuto 3B-3C). -
5 | PretiZeni {IOL} - varovani
6 | Ménic pretizen {OL}
7 Proudova limitace je
aktivovana {STALL}
8 | Vypnuti od prepéti {OV}
9 | Vypnuti od podpéti {LV}
10 | Prehrati ménice {OH}
11 | Ztrata fidiciho signalu
12 | Chod ménice
13 | Stop ménice
14 | Ustaleny chod ménice
15 | Vyhledavani rychlosti
16 Cekani na signal k chodu
ménice
17 Signalizace poruchy dle par.
| 56
18 | Porucha chladiciho ventilatoru
19 | Brake signal selection

52




Moznost

Znak na Nazev Min/Max Pobis Tovarni Zmén oFi
displeji parametru rozsah P nastaveni P
chodu
156 [Volba typu 0~7 Kdyz je Kdyz je KdyzZ je 2 O
signalizované nastaveno | jina chyba | podpéti
poruchy] H26— nez
[Pocet podpéti
pokusu o
auto restart]
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
157 [Volba vystupu | 0~ 3 Programovatelné | Programovatelna 0 0]
pfi chypé vystupni relé vystupni svorka
komunikace] Bit 1 Bit 0
0 - -
1 - v
2 v -
3 v v
159 [Volba 0 ~1 Nastavuje komunikaéni protokol. 0 X
komunikagniho
protokolu] 0 | Modbus RTU
1 | ESBUS
160 [Adresa 1 ~250 Tento parametr zadava adresu ménice pfi 1 @]
ménice] komunikaci pfes RS485.
161 [Modulaéni 0~4 Nastavuje komunikacni rychlost RS485 3 @)
rychlost] 0 | 1200 [bps]
1 | 2400 [bps]
2 | 4800 [bps]
3 | 9600 [bps]
4 | 19200 [bps]
162 [Provoz méniCe | 0~2 Pouziva se pfi ztraté frekvencni zadosti 0 O
po ztraté zadané pfes svorku V1, | nebo pfes
frekvenéni sériovou linku.
Zadosti] 0 | Pokragovani chodu
1 | Volny dobé&h motoru
2 | Zastaveni po dobéhové rampé
163 [Cas ekanipo | 0.1 ~120 | Pokud v &ase nastaveném timto 1.0 0]
ztrate [sec] parametrem nedojde k obnoveni

frekvenéni
zadosti]

frekvenéni zadosti, aktivuje se parametr
162.
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164 [komunikaéni 2~100 Komunikaéni ¢as 5
Cas] [ms]

165 Parita/stop bit 0~3 0 | None / Stop bit: 1 0

1 | None / Stop bit: 2

2 | Even/ Stop bit: 1

3 | Odd/ Stop bit: 1
166 Cteni registr 1 5
167 ¢teni registr 2 6
168 ¢teni registr 3 7
169 cteni registr 4 0~42239 Registry &teni 8
70 Cteni registr 5 9
171 ¢teni registr 6 10
172 ¢teni registr 7 11
173 ¢teni registr 8 12
174 zapis registr 1 5
175 zapis registr 2 6
176 zapis registr 3 7
77 zapisregistt 4| ) _ 45039 Registry zapis 8
178 zapis registr 5 5
179 zapis registr 6 6
180 zapis registr 7 7
181 zapis registr 8 8
182 ™ Proud otevieni Nastaveni proudu pro otevieni externi 50

brzdy 0~150% br’zc!y.’ ; .
Zavisi na velikosti H33.
184,185 x
187
Qutput Freq
/TN
182 | S

S
Il
'l
Qutput Current

183

b

peed

)

|

Motor

/

-+
8

\

(53]

Brake Cutput Terminzl

Drive Command |

Erake Cpen Interval

3rzke Close Interva

L ]

»
Brake Close |merval
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183" Zpozdéni Nastaveni doby zpozdéni otevfeni. 1,00
o 0 ~ 10sec
otevieni brzdy
184 FX frekvence 0~ Nastaveni FX frekvence pro otevieni 1,00
otevieni brzdy | 400Hz externi brzdy.
185 RX frekvence 0~ Nastaveni RX frekvence pro otevfeni 1,00
otevieni brzdy | 400Hz externi brzdy.
186 Zpozdéni Nastaveni doby zpozdéni zavieni externi 1,00
. 0 ~ 10sec
zavfeni brzdy brzdy.
187 Frekvence 0~ Nastaveni frekvence pro zavieni externi 2,00
zavreni brzdy 400Hz brzdy.

1) POZOR: fizeni externi brzdy je mozné pouze u U/f skalarniho fizeni a pouze pokud jsou

parametry 154 nebo 155 nastaveny do 19.

188 [Zadana frekvence | 0.0 ~ Vystupni frekvence pfi aktivovaném 50.0Hz
pfi pozarnim 400.0 poZarnim rezimu.
rezimu] Hz
191 [Volba spinani 0 vystup aktivovan = sepnuto MO-MG 0
rogramovatelného
5 g ? vystup aktivovan = rozepnuto
ye P! 1 MO-MG
(otevfeny kolektor)] B
192 [Zpozdéni pfi 0.0 sec
sepnuti program. 0.0~10. Cas zpozdéni
log. vystupu 0 sec
(otevfeny kolektor)]
193 [Zpozdéni pfi 0.0 sec
rozepnuti program. | 0.0~10. Eas zpozdéni
log. vystupu 0 sec
(otevieny kolektor)]
194 [Zpozdéni pfi 0.0~10. | » 0.0 sec
sepnuti program. 0.sec * | Cas zpozdéni
vystupniho relé]
195 [Zpozdéni pri 0.0~10. | « 0.0 sec
rozepnuti program. 0.sec * | Cas zpozdéni
vystupniho relé]
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Tovarni nastaveni typa motoru

Input | Motor rating Current Clr:‘lr?;r?f [CL] Ratf?gqsnp _Stator inL deuacktggge
voltage [kwW] rating [A] [Hz] resistance [Q] [mH]
02 1.1 0.6 2.33 14.0 122.00
04 1.8 1.2 3.00 6.70 61.00
075 35 21 2.33 246 28.14
15 8.5 3.0 2.33 1.13 14.75
22 8.8 44 2.00 0.869 11.31
200 37 12.9 449 2.33 0.500 541
55 19.7 5.6 2.33 0.314 3.60
7.5 26.3 1.0 2.33 0.196 2.89
1.0 37.0 12.5 1.33 0.120 247
15.0 50.0 17.5 1.67 0.084 1.12
18.5 62.0 19.4 1.33 0.068 0.82
220 76.0 253 1.33 0.056 0.95
0.2 0.7 04 2.33 28.00 300.00
04 1.1 07 3.0 14.0 177 .86
0.75 2.0 1.3 2.33 7.38 88.44
1.5 37 2.1 2.33 3.39 44.31
22 5.1 26 2.00 2.607 34.21
400 37 6.5 3.3 2.33 1.500 16.23
55 1.3 3.9 2.33 0.940 10.74
7.5 15.2 5.7 2.33 0.520 8.80
11.0 226 75 1.33 0.360 767
15.0 252 10.1 1.67 0.250 3.38
18.5 330 1.6 1.33 0.168 248
220 410 13.6 1.33 0.168 284
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8. Reseni problémtu a udrzba

8.1.

Ochranné funkce

/\ POZOR

Pokud nastane poruchovy stav, je nutné zjistit a odstranit pfic¢inu poruchy. Opakované resetovani a

restartovani ménice bez odstranéni pfi€iny poruchy maze zapficinit poSkozeni nebo i zni€eni zafizeni.

Chybové hladky a informace

Koéd na Nazev .
. - Poznamka

displeji ochrany
Nadproud Ménic se vypne, pokud vystupni proud pfekroci stanoveny proud.
Er?ifaqrc?vy Ménic se vypne, pokud poruchovy unikajici proud pfekro&i hodnoty nastavené

J vV ménici.

proud
PretiZzeni
ménice Ménic se vypne, jestlize bude vystupni proud pfekraovat 150% jmenovitého

(signalizace)

proudu po dobu 1 minuty.

Ménic¢ se vypnul, protoze vystupni proud pfekracoval 150% jmenovitého

Pretizeni proudu po dobu 1 minuty.

Prehrati Ménic¢ se vypnul z divodu prehfati chladice: pravdépodobné poskozeny
chladi¢e ventilator, ucpané chladici otvory nebo vysokéa okolni teplota.

Ztrata

vystupni faze

Ménic¢ se vypnul v dUsledku odpojeni jedné nebo vice vystupnich fazi na motor.

Mé&ni¢ se vypne, pokud je napéti DC meziobvodu vy33i nez 400 V. Tato chyba

Prepéti muZe nastat v disledku pfepéti na vstupni napajeci siti nebo pfi prudké
deceleraci ménice bez pouziti brzdného odporu.
Podpéti Méni¢ se vypne, pokud napéti DC meziobvodu je niz8i nez 200V.

Pravdépodobné doslo k poklesu ve vstupni napajeci siti.

Elektronicka

Vnitfni elektronicka tepelna ochrana ménice vyhodnocuje pfehfivani motoru.

tepelna Pokud dojde k pfehrati motoru, méni¢ se vypne. Méni¢ nemuze chranit motory
ochrana s vice jak 4-mi poly nebo vice motor(i najednou.
Nedostate€na

kapacita Y
DC
meziobvodu
nebo ztrata
vstupni faze

Vystup ménice se odpoji, pokud je potfeba provést vyménu kondenzatoru v DC
meziobvodu nebo pokud je odpojena jedna ze vstupnich fazi R,S,T.
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Kéd na
displeji

Nazev ochrany

Poznamka

Autodiagnostika
zavady

Porucha IGBT, zkrat vystupni faze - faze nebo vystupni faze - zem nebo
odpojeni vystupni faze.

Chyba ukladani
parametru

Chybné ukladani parametrt do paméti ménice.

Chyba hardware

Porucha vnitfnich fidicich obvodid ménice.

Chyba komunikace
ménic -
operatorsky panel

Méni¢ nekomunikuje s operatorskym panelem.

Chyba komunikace
ménic - vzdaleny
operatorsky panel

Méni¢ nekomunikuje se vzdalenym operatorskym panelem. Nedojde k
zastaveni provozu meénice.

Porucha
operatorského
panelu

Porucha operatorského panelu.

Chladici ventilator

Vadny chladici ventilator ménice.

poskozen
PouZiti nouzového stopu ménice. Méni¢ okamZité odpoji vystup, pokud
je aktivovana programovatelna svorka nastavena na 2 - bezpecnostni
Stop {EST}.

Okamzity stop

Pozor:
Méni¢ se znovu rozbiha po deaktivaci EST, pokud jsou svorky FX nebo
RX aktivovany.

Externi porucha A

Vypnuti ménice aktivaci programovatelného log. vstupu (120-124)
nastaveného do 18 {Externi porucha : A -sepnuto}.

Externi porucha B

Vypnuti ménice deaktivaci programovatelného log. vstupu (120-124)
nastaveného do 19 {Externi porucha : B-rozepnuto}.

Provoz po ztraté
frekvenéni zadosti

Tato chybova hlaska se zobrazi po ztraté frekvenéni zadosti (0=10V,
0+20mA, RS485).
Provoz ménice je urCen parametrem | 62.
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8.2

Odstranéni poruchy

Koéd na
displeji

Pric¢ina

Odstranéni

Varovani:

Dojde-li k vypnuti ménic¢e vlivem nadproudu, mize byt méni¢ uveden do provozu az
po odstranéni pri¢iny poruchy! Jinak hrozi poskozeni IGBT bloku v méni¢i!

e Rozbéh./Dobéhovy Cas je prilis kratky pro
danou zatéz.
o Zatéz je vétsi nez vykon ménice

& Prodluzte rozbéhovy/dobéhovy Cas.
= PouZijte méni¢ o vétsim vykonu.
& Pockejte dokud se nezastavi motor nebo

Nadproud | ¢ Byl aktivovan povel start do volné pouzijte H22 (vyhledavani rychlosti) v
dobihajiciho motoru. Function group 2
e Zkrat na vystupu nebo vysoky poruchovy | _. Prekontrolujte pf'ipojem’ motoru.
unikajici proud.
¢ Pilis rychlé mechanicke zabrzdeéni & Zkontrolujte funkci mechanické brzdy.
motoru.
S R
L ¢ Vyskytla se chyba v uzemnéni motoru < Prekontrolujte pfipojeni motoru.
Poruchovy ¢ |zolace motoru je poSkozena vlivem
unikajici vysokeé teploty. < VVyménte motor.
proud
o Zatéz je vétsi nez vykon ménice. & Pouzijte méni¢ o vétsim vykonu.
Pretizeni « VVykon motoru v méniéi je $patné < Nastavte spravny vykon motoru.
ménice

Pretizeni

nastaven.
¢ Je nastaveno prili$ velké zvySovani
momentu.

@ Upravte U/f charakteristiku.

Prehrati
chladice

¢ Porucha chladiciho systému.
o Stary ventilator potfebuje vyménu.
¢ Okolni teplota je pfilis vysoka.

< Zkontrolujte, zda neni chladi¢ zanesen.
= Vyménte ventilator za novy.
@ Snizte okolni teplotu pod 40°C.

Ztrata
vystupni faze

° Yadny kontakt vystupniho stykace.
e Spatné pfipojeni motoru.

< VVymeénte stykac.
@& Zkontrolujte pfipojeni motoru.

Chladici
ventilator
poskozen

e Zaneseny chladi¢ ¢i mfizka ventilatoru .
¢ Mé&ni¢ je dlouhodobé provozovan bez
vymény ventilatoru.

@ Zkontrolujte, zda neni chladi¢ zanesen.
< Vymeénte ventilator za novy.
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Kéd na displeji

Pfi¢ina

Odstranéni

PFepéti

e Dobéhovy &as je pfili§ kratky pro
pfipojenou zatéz.

¢ Na vystup ménice je pfipojena
regeneracni zatéz.

¢ Vstupni napéti je pfili§ vysoké.

< ProdluZte dobé&hovy &as.
& PouZijte brzdnou jednotku.

& Zkontrolujte vstupni napéti.

Podpéti

o Vstupni napéti je pfilis nizké.

¢ Vstupni napajeci sit’ je pretizena (napf.
na vstupni sit’ jsou pfipojeny svareci
agregaty nebo motory s velkym
zabérnym proudem).

¢ Vadny styka€ na vstupu ménice.

& Zkontrolujte vstupni napéti.

@& Zkontrolujte vstupni napajeci sit.
PFizpusobte vstupni napajeci sit' s
ohledem na pfipojenou zatéz.

& PFekontrolujte stykac.

Elektronicka
tepelna ochrana

Motor je pfehiaty.

Zatéz je pfrili§ vysoka.

Hodnoty ochrany jsou nastaveny pfilis
nizko.

Vykon ménice je Spatné zvolen.
Ménic bézel pfilis dlouho v nizkych
otackach.

& Upravte zatéz a provozni nastaveni.

< Vymeénte méni¢ za vykonéjsi.

< Nastavte ETH na optimalni hodnoty.

@ Zvolte spravny vykon meénice.

< Instalujte pfidavny ventilator se
samostatnym napajenim.

Externi
porucha A

¢ Vypnuti ménic¢e aktivaci resp. deaktivaci
programovatelného log. vstupu (120-124)
nastaveného do 18 {Externi porucha : A -

Externni
porucha B

sepnuto} nebo do 19 {Externi porucha :
B-rozepnuto}.

< Qdstrante pfi¢inu aktivace externi
poruchy.

Provoz pfi ztraté
frekvenéni
zadosti

e Ztrata frekvencéni zadosti na svorkach
V1al.

@ Zkontrolujte pfipojeni V1 a | a troven
pfipojenych hodnot referenéni zadosti.

vzdaleny oper.
panel

e Komunikacni chyba mezi méni¢em a
vzdalenym operatorskym panelem.

@ Zkontrolujte propojeni méni¢em a
vzdalenym operatorskym panelem.

NN
)

—

)
—
Dt
"'-

In
=

Err
COM
NTC

: Chyba ukladani parametru
: Chyba HW

: Komunikacni chyba

: Operatorsky panel porucha
:NTC porucha

< Kontaktujte autorizovany servis.
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8.3 Doporucena kontrola a udrzba

/N POZOR

Ujistéte se, Ze je vstupni nap3jeci sit odpojena.

Pockejte az dojde k vybiti kapacity v DC meziobvodu. Kondenzatory v DC meziobvodu mohou zUstat nabité
jesté dlouhou dobu po odpojeni vstupni napajeci sité. Ujistéte se, Ze neni Zadné napéti mezi svorkami P
nebo P1 a N pfed zahajenim jakékoliv prace na ménici.

Méni¢ STARVERT IG5A obsahuje soucastky citlivé na ESD (Elektrostaticky vyboj). Proto postupujte podle
zasad ochrany pfed ESD pfi kontrole a udrzbé zafizeni.

Nikdy neprovadéjte zadné upravy ménice ani vymény &asti zafizeni: vZdy pouZijte autorizovany servis.

8.4 Kontrola ménice
B Denni kontrola
> Radné okolni prostredi

» Kontrola chlazeni
» Neobvyklé vibrace a zvuky
>

Neobvyklé pfehfivani a zabarveni

B Periodické kontroly
> Srouby mohou byt povoleny vlivem vibraci, zmé&nou teploty a pod.

< Prekontrolujte a pfipadné dotahnéte upevhovaci Srouby a pfipojovaci svorky.
» Ucpani chladiciho systému.
< Vycistéte chladici systém od prachu apod.
» Prekontrolujte loziska chladiciho ventilatoru, kapacitu kondenzatoru a spravnou funkci stykace.

< Vyménte vadné soucasti.

8.5 Periodicka vyména ¢asti frekvenéniho ménice

Nasledujici sou¢asti méni¢e mohou vlivem starnuti a opotfebeni zplsobit snizeni vykonu ménice nebo i
poruchu. Proto je doporucena jejich vyména viz. nasledujici tabulka. BEhem periodické prohlidky vymérnite i
dalSi rychle spotfebitelné soucasti.

Polozka Doporucena doba vymény (roky) Poznamka
Chladici ventilator 3 V pFipadé potfeby
Vyhlazovaci kondenzator v
hlavnim obvodu 4 V pripadé potreby
Vyhlazovaci kondenzéator na
Fidici desce 4 V pfipadé potieby
Relé

- V pfipadé potieby
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9. Specifikace
9.1 Zakladni technické udaje
Vstup a vystup: 200-230V
STARVERT m m IG5A -1 004 | 008 | 015 | 022 | 040 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220
Jmenovity vykon HP] | 05 | 115|225 | 34 |556( 7.5 | D | 15 | 20 | 25 | 30
motoru’ 0,75- | 1,5- 7,5-
200-230Vac [kwW] | 04 %1 1,8 22-3|4-45| 55 9’2 11 15 | 185 | 22
Zdanlivy
vykon [KVA]2 095 | 1,9 3,0 4,5 6,5 9,1 12,2 | 1756 | 22,9 | 28,2 | 33,5
E’/;‘]“%”O"“y proud |\ 55 | 5 | g | 12 | 17 | 24 | 32 | 46 | 60 | 74 | 88
Vystup
Frekvence 0 + 400Hz (IFD)*
Napéti 3x 0 + az vstupni napéti
Napéti 1x 200 + 230V (+10%, -15%)
Vstup
Frekvence 50 + 60 [HZz] (+5%)
Zpusob chlazeni Norm Nucené - vnitfnim ventilatorem
Hmotnost [kg] 076 | 0.77 | 112 | 1.84 | 1.89 | 3.66 | 3.66 | 9,0 9,0 | 13,3 | 13,3
e Vstup a vystup: 380-480V
STARVERT= m IG5A - 4 004 | 008 | 015 | 022 | 040 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220
Jmenovity vykon [HP] | 0,5 1 2 3 556 | 7,5 10 15 20 25 30
1 1,25
motoru 0.75-
380-415Vac [kw] | 04 (’)9 1,5 22 |445| 55 7,5 11 15 18,5 | 22
Jmenovity vykon [HP]| 05 |1-1,5] 23 34 |556| 7,5 1120'5 15 20 30 30
motoru 0,75 | 1,5- 7,5-
440-460Vac [kw]| 04 ,’|1 1,8 22-3|445| 55 9’2 11 15 22 22
Zdanlivy
vykon [KVA] 2 095 | 1,9 3,0 4,5 6,9 9,1 12,2 | 18,3 | 22,9 | 29,7 | 34,3
Jmenovityproud | 4o | o5 | 4 | 6 | 9 | 12 | 16 | 24 | 30 | 39 | 45
; [A]
Vystup
Frekvence 0 + 400Hz (IFD)*
Napéti 3x 0 + az vstupni napéti
Napéti 3x 380 + 480V (+10%, -15%)
Vstup
Frekvence 50 + 60 [Hz] (£5%)
Zplsob chlazeni Norm Nucené - vnitinim ventilatorem
Hmotnost [kg] 0.76 | 0.77 | 112 | 1.84 | 1.89 | 3.66 | 3.66 | 9,0 9,0 | 13,3 | 13,3

1) Uvazovan standardni 4-p6lovy motor.
UvaZovan pfi napéti 220V (2S/T) a 440V (4T).

2)
3) Pokud bude modulaéni kmitoCet nastaven vySe nez 3kHz (viz. téZ kapitola 9.2).
4) V pfipadé pouZziti vektorového fizeni bez zpétné vazby je max. frekvence pouze 300Hz.
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Rizeni

ZpUsob fizeni

Skalarni U/f nebo vektorové bez zpétné vazby

RozliSeni zadavani vystupni
frekvence

Digitalni zadost: 0.01Hz
Analogova zadost: 0.06Hz (Max frek.: 60Hz)

Pfesnost zadavani vystupni
frekvence

Digitalni Zadost: 0.01% z max. vystupni frekvence
Analogova Zadost: 0.1% z max. vystupni frekvence

U/f charakteristika

Linearni, kvadraticka, uzivatelsky nastavitelna

Pretizitelnost

150%, 1 min.

Momentové zesileni

Manualné / Auto

Brzdici moment

20% " (az 150% s externim brzdnym odporem)

1) Bézné brzdéni pfi zastavovani motoru po rampé.

Ovladani

Zpusob ovladani

Operatorsky panel/ Ridici svorkovnice/ Volitelné komunikaéni rozhrani

Zadavani vystupni frekvence

Analogové: 0 + 10V, -10 + 10V, 0 + 20mA
Digitalné: operatorsky panel, pfednastavené frekvence

Vlastnosti PID regulator, motorpotenciometr, 3-vodiCové ovladani
Ovladani logickych vstupt: NPN / PNP volitelné
Béh vpred/vzad, havarijni Stop, reset poruchy, Jog funkce,
8 logickych DC brzdéni, 2x externi porucha, pfednastavené frekvence (7 hodnot),
Vstup | programovatelnych vstupt | 3-vodiCové ovladani, pozarni rezim, rozb&h/dobéh motoru

P1~P8

po rampé (volba az 7 pfednastavenych ¢asu), volba fizeni 2.
pfipojeného motoru, zvySovani/sniZzovani frekvence, pfepinani mezi
provozem: PID regulator & skalarni fizeni, pozdrZzeni rozb&hu/dobéhu
po rampé&, pozdrZeni analogového signalu.

Vystup

1x logicky
programovatelny vystup -
otevieny kolektor

1x logicky
programovatelny vystup -
relé

max. 24V DC / 50mA
Porucha, provozni

stavy menice (Pfepinaci kontakt) max. 250V AC / 1A,

max. 30V DC/1A

1x analogovy vystup

0 + 10Vdc (max. 10mA): Vystupni frekv., Vystupni proud, Vystupni
napéti, napéti DC meziobvodu

63




Ochrany

Prepéti, podpéti, nadproud, zkrat, pfehrati ménice, pfehrati motoru, odpojeni nékteré z
Porucha vystupnich fazi, pfetizeni, chyba komunikace, ztrata frekvenc¢ni zadosti, chyba hardware,
porucha ventilatoru
Alarm Proudova limitace, pretizeni
Okamzita i Yy .
. Do 15 msec: provoz ménice bez preruseni
ztrata ' - X
o Nad 15 msec: moznost provedeni auto restartu
napajeni
Prostredi
Kryti IP 20
Provozni teplota | -10°C + 50°C
Skladovaci o - AEO
teplota -20°C + 65°C
Relativni vihkost | Max. 90% (nekondenzujici)
Nadmorska 2
vyska / vibrace Max. 1,000m, 5.9m/sec” (0.6G)
Atmosféricky tlak | 70 + 106 kPa
Umisténi V bezprasném prostfedi, neobsahujicim agresivni plyny a tekutiny, v prostfedi, kde
nedochazi ke kondenzaci tekutin a atmosférické vihkosti.

9.2 Zavislost vykonu (vystupniho proud) ménic¢e na okolni teploté a nastaveném
modulaénim kmitoctu

% [Jmenovity
vystupni proud
ménice viz.
kapitola 9.1.]

* POZN.:

100%
90%
80%
70%
60%
50%
40%
30%
20%

— do040C

o I A A R A >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Modulaéni kmitocet [kHz]

1) VySe uvedeny graf je uvazovan pro pfipad, kdy je k ménici pfipojen.
2) VysSe uvedeny graf je uvazovan pro pfipad, kdy je k ménici pfipojen vykonové odpovidajici motor.
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10.  Volitelné prislusenstvi
10.1. Dalkové ovliadace - FRECON TELECONTROL
10.1.1. Verze FIA

Panel pro dalkové ovladani a signalizaci ménice.

e Funkce:
- sdruzena signalizace poruchovych stavl - LED dioda
- start / stop motoru: pfepinac
- béh vpfed / vzad: pfepinac
- plynulé nastaveni vystupni frekvence potenciometrem
e Rozméry: 110 x 65 x 60 mm (v x § x h)

10.1.2. Verze FID

Panel pro dalkové ovladani a signalizaci ménice.

e Funkce:

- sdruzena signalizace poruchovych stavu - LED dioda

- start / stop motoru: pfepinac

- volba hodnoty pfednastavené vystupni frekvence: oto¢ny pfepinac
e Rozméry: 110 x 65 x 60 mm (v x S x h)

poloha prepinace na dalkovém

ovladagi vystupni frekvence

Fumin — minimalni vystupni frekvence
f1
f2
f3
f4
5
f6
7

O[N] [W[IN] =

10.1.3. Pripojeni dalkového oviladace FRECON TELECONTROL

e zovladaci svorkovnice ménice stinénym kabelem (typ napf.: SRO 7-22) do max. vzdalenosti ménice od
ovladace: cca 50 m

10.1.3.1. Pfipojeni dalkového ovladaée FRECON TELECONTROL/FID2 a ALT-P2

3CI— o 3CI— a

d N d ,

P1 1 T P1 1 5

[T -

" - " I

| | o) | | o

5 P6 2 x 5 P6 2 5
Q P7 3 % Q P7 3 E
T 3] T Q
> cM— m 2 oM —! &)
S oa| 4| | 8 ™ 4| w
& P8 4 w & P8 4 i
0 24 5 > 0 24 5 =
)q) Fa 1 1 O )m | 1 Z
2 3A 6 3 2 3A 6 o)
Rl 18] Q Rl 18] S

i i

[

I
I

Ovladani méni¢e musi byt pfepnuto na PNP Ovladani méni¢e musi byt pfepnuto na PNP
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10.1.3.2. Pfripojeni dalkového ovladaée FRECON TELECONTROL FIA/N+REV a FIA/N

™ [ 24] 1

3 KR 2 K1
oM ¥ ﬂj - <

— ] P
< P1 2 2 < P 2] 5
0 2 3 o o P2 13 2
] = [ — N4 x
= Q £ ] =
2 s = ES S
c — P © ] [, L

S "l e o) = Y 4

2 Eal 14 & @ - - m
Q2 VR 5 4 =2 VR 5 [
> ol 7 o 0 V1 6 Z
= V1 6 — = il 1 ° o
i
: -

CM 7 L

joM— AR

a w ;
L L
Ovladani ménice je pfepnuto na PNP Ovladani ménice je prepnuto na PNP

POZN. k bodu 10.1.3.2:
Daélkovy ovladac Ize také objednat v provedeni FRECON TELECONTROL FIA/ALT-P, tj. bez vypinace
START/STOP, v tom pfipadé pfi instalaci nebudou propojeny svorky P1-2.

10.1.3.2. Pfripojeni externiho operatorského kabelu

66




10.1.3.2. Conduit Kit

@ Instalace
1) STARVERT 004 IG5A az STARVERT 040 IG5A.
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3) STARVERT 110 IG5A az STARVERT 220 IG5A.

® Conduit kit
Conduit Kit Code Model
Conduit Kit 1 770073102 STARVERT IG5A 0(())(())32— STARVERT IG5A
Conduit Kit 2 270073104 STARVERT IG5A 0003
Conduit Kit 3 770073106 STARVERT IG5A 0(())(())37— STARVERT IG5A
Conduit Kit 4 770073108 STARVERT IG5A 0(()) 01 :4— STARVERT IG5A
Conduit Kit 5 770073110 STARVERT IG5A 0(())3270— STARVERT IG5A
Conduit Kit 6 770073112 STARVERT IG5A 0(())5350— STARVERT IG5A
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Poznamky:
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